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FOREWORD

International Electrotechnical Commission (IEC) is a worldwide organization for standardization con
ational electrotechnical committees (IEC National Committees). The object of IEC is to promote inter
peration on all questions concerning standardization in the electrical and electronicfields. To this 4

aration is entrusted to technical committees; any IEC National Committee interésted in the subject de
participate in this preparatory work. International, governmental and non-governmental organizations

formal decisions or agreements of IEC on technical matters expressyas nearly as possible, an inter

Publications have the form of recommendations for interfational use and are accepted by IEC N
lications is accurate, IEC cannot be held responsiblé, for the way in which they are used or
nterpretation by any end user.

rder to promote international uniformity, IEC National Committees undertake to apply IEC Publ

IEC Publication and the corresponding national or regional publication shall be clearly indicated in th

itself does not provide any attestation of<conformity. Independent certification bodies provide coif
pssment services and, in some areas, access to IEC marks of conformity. IEC is not responsible
ices carried out by independent certification bodies.

sers should ensure that they hayetthe latest edition of this publication.

iability shall attach to IEC ar its directors, employees, servants or agents including individual exp¢g
hbers of its technical committees and IEC National Committees for any personal injury, property dan
r damage of any natufe_whatsoever, whether direct or indirect, or for costs (including legal feg
enses arising out of~the publication, use of, or reliance upon, this IEC Publication or any oth
lications.

ntion is drawn te the Normative references cited in this publication. Use of the referenced publica
Epensable forythe correct application of this publication.

ntion is dfawn to the possibility that some of the elements of this IEC Publication may be the subject o
ts. IEC«shall not be held responsible for identifying any or all such patent rights.

af¢is drawn to the fact that the use of some of the associated protocol types is res

prising
ational
nd and
eports,

Their
alt with
liaising

the IEC also participate in this preparation. IEC collaborates closely with the International Organizgtion for

ions.

ational
rom all

ational
of IEC
or any

cations
etween
b |atter.

formity
for any

rts and
hage or
s) and
er |IEC

tions is

patent

ricted

se of

H totall 4 ] 4 HP S N A | ] L 4l H 4 4 L HP~ | 1
Mmoo iudal plUpUlly IIHIIL NMUIUCTTS. 11T Adlil LAdoTo, LITC CUITTITTITUTITICTIU tU TITItCuU TTIT

intellectual-property-rights made by the holders of those rights permits a layer protocol type to
be used with other layer protocols of the same type, or in other type combinations explicitly
authorized by their respective intellectual property right holders.

NOTE Combinations of protocol types are specified in the IEC 61784-1 series and the IEC 61784-2 series.

IEC 61784-1-19 has been prepared by subcommittee 65C: Industrial networks, of IEC technical
committee 65: Industrial-process measurement, control and automation. It is an International
Standard.

This first edition, together with the other parts of the same series, cancels and replaces the fifth
edition of IEC 61784-1 published in 2019. This first edition constitutes a technical revision.
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This edition includes the following significant technical changes with respect to
IEC 61784-1:2019:

e split of the original IEC 61784-1 into several subparts, one subpart for the material of a
generic nature, and one subpart for each Communication Profile Family specified in the
original document;

e addition of profile CP 19/3;

e update of selection tables for CPF 19.

The text of this International Standard is based on the following documents:

Draft Report on voting

65C/1207/FDIS 65C/1236/RVD

Full information on the voting for its approval can be found in the report on voting indicgted in
the above table.

The Ignguage used for the development of this International Standard’is English.

This document was drafted in accordance with ISO/IEC Directives, Part 2, and developed in
accorglance with ISO/IEC Directives, Part 1 and ISO/IEC Directives, IEC Supplement, available
at wwjw.iec.ch/members_experts/refdocs. The main document types developed by IE[C are
descriped in greater detail at www.iec.ch/publications.

A list ¢f all parts of the IEC 61784-1 series, published under the general title Industrial nefjworks
— Proflles — Part 1: Fieldbus profiles, can be found. on the IEC website.

The committee has decided that the contents\of this document will remain unchanged until the
stability date indicated on the IEC website* under webstore.iec.ch in the data related fo the
specifijc document. At this date, the docuiment will be

e re¢onfirmed,
e withdrawn,
e replaced by a revised edition, or

e anpended.
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INTRODUCTION

The IEC 61784-1 series provides a set of Communication Profiles (CP) in the sense of
ISO/IEC TR 10000-1. These answer the need of identifying the protocol families co-existing
within the IEC 61158 series, as a result of the international harmonization of fieldbus
technologies available on the market. More specifically, these profiles help to correctly state
the compliance with the IEC 61158 series, and to avoid the spreading of divergent
implementations, which would limit its use, clearness and understanding. Additional profiles to
address specific market concerns, such as functional safety or information security, can be
addressed by future parts of the IEC 61784-1 series.

one of more communication profiles. Such profiles identify, in a strict sense, protocol slibsets
of the[l[EC 61158 series via protocol specific communication profiles. They do not define gevice
profilgs that specify communication profiles together with application functions“needed to
answeér the need of a specific application ("application profiles").

The IEC 61784-T series contains several Communication Profile Families (CPF), which 1pecify

It is agreed that these latter classes of profiles would facilitate the use of.the IEC 61158 series
of stapdards; the profiles defined in the IEC 61784-1 series are a necessary step to aghieve
that tgsk.

It is also important to clarify that interoperability — defined as, the-ability of two or more ng¢twork
systems to exchange information and to make mutual use~of the information that has been
exchahged (see ISO/IEC TR 10000-1) — can be directly achieved on the same link only for{those
devicgs complying with the same communication profile.

Profilgs contained in the IEC 61784-1 series are canstructed of references to IEC 6115812 and
the IHC 61158-3, IEC 61158-4, IEC 61158-5 and IEC 61158-6 series, and other IS, [TS or
worldyide-accepted standards, as appropriate’. Each profile is required to reference af least
one part of the IEC 61158 series in additionto IEC 61158-1.

Two or more Profiles, which are(related to a common family, are specified within a
"Cominunication Profile Family" (CPF).

T International Standardised Profiles may contain normative references to specifications other than International
Standards; see ISO/IEC JTC 1 N 4047: The Normative Referencing of Specifications other than International
Standards in JTC 1 International Standardized Profiles — Guidelines for ISP Submitters.
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INDUSTRIAL NETWORKS -
PROFILES -

Part 1-19: Fieldbus profiles —
Communication Profile Family 19

1 Scope

This p
a set (
and T
comm

NOTE

standands or International Standards established by other standards bodies or open standards processes.

NOTE 2

Each

art of IEC 61784-1 defines Communication Profile Family 19 (CPF 19). CPF 19 schifies

f protocol specific communication profiles (CPs) based on the IEC 61158 serigs' (Ty
[ype 27) and other standards, to be used in the design of devices, - involv
unications in factory manufacturing and process control.

All CPs are based on standards or draft standards or International StandardsCpublished by the IE

Some CPs of CPF 19 are specified in IEC 61784-2-19.

from

CP selects an appropriate consistent and compatible,subset of services and pro
e relevant set that is defined and modelled in the IEC 61158 series. For the se

pe 24
ed in

C or on

tocols
ected

subset of services and protocols, the profile also de€scribes any possible or necgssary

constnaints in parameter values.

2 Nprmative references

The fgllowing documents are referred to in the text in such a way that some or all of theirc

bntent

constifutes requirements of this document, For dated references, only the edition cited applies.

For
amen

NOTE
maintai
dated i

IEC 6

IEC 6
Physi

IEC 6

ndated references, the latest “edition of the referenced document (includin
ments) applies.

hed simultaneously. Cross:references to these documents within the text therefore refer to the edit
this list of normative references.

158 (all parts);~Industrial communication networks — Fieldbus specifications

158-2:2028, Industrial communication networks — Fieldbus specifications — |
bal layer. specification and service definition

J any

All parts of the IEC 61158 series, as well as the |IEC 61784-1 series and the IEC 61784-2 seljes are

ons as

Part 2:

3-24:

168-3-24:2023, Industrial communication networks — Fieldbus specifications — Par

Data-l

ink lavar sarvica definition Tvung 24 alomeaents
Ay e+—SeHce—-Ge+HHHHOA Y P-O—=£4+—8+8HIeHS

IEC 61158-4-24:2023, Industrial communication networks — Fieldbus specifications — Part 4-24:
Data-link layer protocol specification — Type 24 elements

IEC 61158-5-24:2023, Industrial communication networks — Fieldbus specifications — Part 5-24:
Application layer service definition — Type 24 elements

IEC 61158-5-27:2023, Industrial communication networks — Fieldbus specifications — Part 5-27:
Application layer service definition — Type 27 elements

IEC 61158-6-24:2023, Industrial communication networks — Fieldbus specifications — Part 6-24:
Application layer protocol specification — Type 24 elements
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IEC 61158-6-27:2023, Industrial communication networks — Fieldbus specifications — Part 6-27:
Application layer protocol specification — Type 27 elements

IEC 61784-1-0:2023, Industrial networks — Profiles — Part 1-0: Fieldbus profiles — General
concepts and terminology

ISO/IEC/IEEE 8802-3, Telecommunications and exchange between information technology
systems — Requirements for local and metropolitan area networks — Part 3: Standard for
Ethernet

TIA-485-A:1998, Electrical Characteristics of Generators and Receivers for Use in Balanced
Digital Multipoint Systems

3 Terms, definitions, abbreviated terms, symbols, and conventions

3.1 Terms and definitions

For the purposes of this document, all terms and definitions provided“in-the IEC 61158 series
and IBC 61784-1-0 apply.

ISO and IEC maintain terminological databases for use in standardization at the following
addregses:

e |EL Electropedia: available at https://www.electrop€dja.org/

e ISP Online browsing platform: available at httpss//www.iso.org/obp
3.2 |Abbreviations and symbols
3.21 Common abbreviations and symbols

For the purposes of this document, all\abbreviations and symbols defined in the IEC p1158
series|and IEC 61784-1-0 apply.

CP communication profile
CPF communication-profile family
MAU medium attachment unit

3.2.2 Other abhreviations and symbols
RS 485 MAU"according to TIA-485-A

3.3 Conventions

For thF purposes of this document, the conventions defined in IEC 61784-1-0 apply.

4 CPF 19 (MECHATROLINK?)

4.1 General overview

Communication Profile Family 19 defines communication profiles (CPs) based on IEC 61158-2
type 24, IEC 61158-3-24, IEC 61158-4-24, IEC 61158-5-24 and IEC 61158-6-24, and on other
standards. (See Table 1 and Table 2.)

2 MECHATROLINK™ is a trade name of YASKAWA ELECTRIC CORPORATION. This information is given for the
convenience of users of this document and does not constitute an endorsement by IEC of the trade names holder
or any of its products. Compliance with this profile does not require use of the trade names. Use of the trade
name MECHATROLINK requires permission of the trade name holder.
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The CPF 19 (MECHATROLINK) consists of four distinct protocol sets, known generically (for
historical reasons) as MECHATROLINK- II (M-11) for CP 19/1, MECHATROLINK-III (M-111) for

CP 19/2, >-LINK Il for CP19/3, and MECHATROLINK-4 (M-4) for CP 19/4, which mainly differ
by their physical layers.
e Profile 19/1 (M-Il): based on TIA-485-A PhL, which operates at 10 Mbit/s,

o Profile 19/2 (M-Ill): based on ISO/IEC/IEEE 8802-3 (Ethernet) PhL, which operates at
100 Mbit/s,

e Profile 19/3 (Z-LINK II): based on TIA-485-A PhL, which operates at up to 32 Mbit/s;

o Profile 19/4 (M-4): based on ISO/IEC/IEEE 8802-3 (Ethernet) PhL, which operates at
100 Mbitrs:

Each CP is classified into more detailed profiles, based on another aspect of application’pfjocess
(AP) type or a sort of device type. Each AP types in a same CP play different roles in a|same
network as C1 master, C2 master and slave. Such detailed profiles are described in each
subclguse if needed.

Table 1 — CPF 19: overview of profile sets (CP19/1 and ‘CP19/2)

Profile 19/1 (M-Il) Profile 19/2 (M-Ill)
Layer
C1 master C2 master Slave C1 master C2 master Slaye
Applidation | IEC 61158-5-24, IEC 61158-6-24 IEC,61158-5-24, IEC 61158-6-24
Data ljnk IEC 61158-3-24, IEC 61158-4-24 IEC 61158-3-24, IEC 61158-4-24
Physigal IEC 61158-2 IEC 61158-2
ISO/IEC/IEEE 8802-3
Table 2 — CPF 19: Overview-of profile sets (CP19/3 and CP19/4)
Profile 19/3(2-LINK II) Profile 19/4(M-4)-
Layer
C1 master C2 master Slave C1 master Slave
Applidation | IEC 61158-5-24, IEC_61158-6-24 IEC 61158-5-27, IEC 61158-6-27
Data ljnk IEC 61158-3-24MEC 61158-4-24 —
Physigal IEC 61158-2 IEC 61158-2
ISO/IEC/IEEE 8802-3

4.2 |[CPA9/T (MECHATROLINK-II)

4.2.1 Physical layer selection

Table 3 specifies the PhL selection within IEC 61158-2 for this profile.
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Table 3 — CP 19/1 profile: PhL selection

Clause Header Presence Constraints
1 Scope YES —
2 Normative reference Partial Used if needed
3 Terms and definitions — —
3.1 Common terms and definitions Partial Used when applicable
3.2-3.10 — NO —
3.1 Type 24: terms and definitions YES —
Next — NO —
subclguses
4 Symbols and abbreviated terms — —
4.1 Symbols — —
4113+4.1.9 — NO —
4.1.1d Type 24: symbols YES —
Next — NO —
subclguses
4.2 Abbreviated terms — >
42131+4.2.9 — NO —
4.2.10 Type 24: abbreviations YES —
Next — NO —
subclguses
5 DLL-PhL interface — —
5.1 General Partial Used when applicable
5.2-5.10 — NO —
5.11 Type 24: Required Service YES —
Next — NO —
subclguses
6 Systems management— PhL interface — —
6.1 General Partial Used when applicable
6.2-p.8 — NO —
6.9 Type 24: Systems management — PhL YES —
interface
Next — NO —
subclguses
7-8 — NO —
9 Medium dependent sublayer (MDS) — —
9.1 General Partial Used when applicable
9.2-9.11 — NO —
9.12 Type 24: MDS Twisted-pair wire YES —
Next — NO _
subclauses
10 MDS — MAU interface — —
10.1 General Partial Used when applicable
10.2 - 10.7 — NO —
10.8 Type 24: MDS — MAU interface: Twisted- YES —
pair wire medium
Next — NO —

subclauses
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Clause Header Presence Constraints
11 -32 — NO —
33 Type 24: Medium attachment unit: twisted- | YES
pair wire medium
Next clauses — NO —
Annex A - R — NO —
Annex S Type 24: Connector specification — —
S Overview Partial Used when applicable
S.2 Type 24-1 connector YES —
S.3 Type 24-2 connector NO —
S.4 Type 24-3 connector NO —
Annef T — NO —
Anney U Type 24: Media cable specifications and — —
Network topologies
U.1 Type 24: MAU options: twisted-pair wire NO —
medium
Next gnnexes — NO —

4.2.2
4.2.2.1

4.2.2.1.1

Data-link layer

DLL service selection

Generic profile

Table|4 specifies the DLL service selection within IEC 61158-3-24 for this profile.

Table 4 — CP-19/1: DLL service selection

Clapse Header Presence Constraints

1 Scope YES —

2 Normative references Partial Used as needed

3 Terms, Qefinitions, symbols, abbreviations and Partial Used when applicable
conventions

4 Data-link sefrvice and concepts — —

4.1 Ovefrview YES —

4.2 DLS-user services — —

4.2.1 General YES —

4.2.2 Write data YES —

4.2.3 Read data YES —

4.2.4 Send data with acknowledge service (SDA) YES Option

4.2.5 Send data with no acknowledge service (SDN) | NO —

4.2.6 Event YES —

4.2.7 Get status YES —

4.3 Overview of interactions YES —

44 _Detailec_l specification of services and . .
interactions

4.41 Write data YES —

4.4.2 Read data YES —

4.4.3 Send data with acknowledge YES Option
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Clause Header Presence Constraints
4.4.4 Send data with no-acknowledge (SDN) NO —
4.4.5 Cyclic event YES —
5 DL-management service — —
5.1 Overview — —
5.1.1 General YES —
5.1.2 Reset YES —
5.1.3 Set value YES —
5.1.4 Get value YES —
5.1.5 Evaluate delay NO —
5.1.6 Set communication mode NO —
5.1.7 Start communication YES —
5.1.8 Clear error status YES —
5.1.9 DLM Event YES —
5.2 Overview of interactions YES —
53 Detailec_l specification of services and _ -
interactions
5.3.1 Reset YES —
5.3.2 Set value YES —
5.3.2. Function YES —
5.3.2.2 Types of parameters — —
5.3.2.2.1 General YES —
5.3.2.2.2 Var_ID Partial See 4.2.2.1.2t04.2.2.1.4
5.3.2.2.3 Val Partial See 4.2.2.1.2t04.2.2.1.4
5.3.2.2.4 Result YES —
5.3.3 Get value — —
5.3.3. Function YES —
5.3.3.2 Types of parameters YES —
5.3.3.2.1 General YES —
5.3.3.2.2 Var_ID Partial See 4.2.2.1.2t04.2.2.1.4
5.3.3.2.3 Val Partial See 4.2.2.1.2t04.2.2.1.4
5.3.3.2.4 Result YES —
5.3.4 Evaluate delay NO —
5.3.5 Set communication mode NO —
5.3.6 Startcommunication YES —
5.3.7 Clear error YES —
5.3.8 DLM error event YES —
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Table 5 specifies DLL service selection within IEC 61158-3-24 for C1 master of CP 19/1.

Table 5 — DLL service selection for C1 master of CP 19/1

Clause Header Presence Constraints
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.3.2.2.21 General — —
5.3.2.2.2.2 MA YES —
5.3.2.2|2.3 Nmax_slaves YES —
5.3.2.2)2.4 Cyc_sel YES —
5.3.2.2|2.5 Nmax_dly_cnt NO —
5.3.2.2|2.6 I0_sz YES —
5.3.2.2|2.7 Pkt_sz YES Option
5.3.2.2|2.8 Nmax_retry YES —
5.3.2.2)2.9 Tcycle YES —
5.3.2.2|2.10 Tslot YES —
5.3.2.2[2.11 Tunit NO —
5.3.2.2|2.12 Tidly NO —
5.3.2.2|2.13 Tc2_dly NO —
5.3.2.2|2.14 I0_Map NO —
5.3.2.2|2.15 Line_code NO —
5.3.2.2|2.16 Baud_rate NO —
5.3.2.2|2.17 Tlatch NO —
5.3.2.2|2.18 Tcc_mul NO —
5.3.2.2]2.19 Tcc_pos NO —
5.3.2.2|3 Val Partial See Note
5.3.3.2|4 Result Partial See Note
NOTE | Same as 5.3.2.2.2.1 t0.5:3.2.2.2.19 in this table.
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4.2.2.1.3 Detail for C2 master

Table 6 specifies DLL service selection within IEC 61158-3-24 for C2 master of CP 19/1.

Table 6 — DLL service selection for C2 master of CP 19/1

Clause Header Presence Constraints
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.3.2.2.21 General — —
5.3.2.2.2.2 MA YES —
5.3.2.2|2.3 Nmax_slaves YES —
5.3.2.2)2.4 Cyc_sel YES —
5.3.2.2|2.5 Nmax_dly_cnt NO —
5.3.2.2|2.6 I0_sz YES —
5.3.2.2|2.7 Pkt_sz YES Option
5.3.2.2|2.8 Nmax_retry YES —
5.3.2.2)2.9 Tcycle YES —
5.3.2.2|2.10 Tslot YES —
5.3.2.2[2.11 Tunit NO —
5.3.2.2|2.12 Tidly NO —
5.3.2.2|2.13 Tc2_dly NO —
5.3.2.2|2.14 I0_Map NO —
5.3.2.2|2.15 Line_code NO —
5.3.2.2|2.16 Baud_rate NO —
5.3.2.2|2.17 Tlatch NO —
5.3.2.2|2.18 Tcc_mul NO —
5.3.2.2]2.19 Tcc_pos NO —
5.3.2.2|3 Val Partial See Note
5.3.3.2|4 Result Partial See Note
NOTE | Same as 5.3.2.2.2.1 t0.5:3.2.2.2.19 in this table.
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Table 7 specifies DLL service selection within IEC 61158-3-24 for slave of CP 19/1.

Table 7 — DLL service selection for slave of CP 19/1

Clause Header Presence Constraints
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.3.2.2.21 General — —
5.3.2.2.2.2 MA YES —
5.3.2.2|2.3 Nmax_slaves NO —
5.3.2.2)2.4 Cyc_sel NO —
5.3.2.2|2.5 Nmax_dly_cnt NO —
5.3.2.2|2.6 I0_sz YES —
5.3.2.2|2.7 Pkt_sz YES Option
5.3.2.2|2.8 Nmax_retry YES —
5.3.2.2)2.9 Tcycle YES —
5.3.2.2|2.10 Tslot NO —
5.3.2.2[2.11 Tunit NO —
5.3.2.2|2.12 Tidly NO —
5.3.2.2|2.13 Tc2_dly NO —
5.3.2.2|2.14 I0_Map NO —
5.3.2.2|2.15 Line_code NO —
5.3.2.2|2.16 Baud_rate NO —
5.3.2.2|2.17 Tlatch NO —
5.3.2.2|2.18 Tcc_mul NO —
5.3.2.2]2.19 Tcc_pos NO —
5.3.2.2|3 Val Partial See Note
5.3.3.2|4 Result Partial See Note
NOTE | Same as 5.3.2.2.2.1 t0.5:3.2.2.2.19 in this table.
4.2.2.p DLL¢protocol selection
4.2.2.2.1 Generic profile
Table|8.specifies the DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for this profile.

Table 8 — CP 19/1: DLL protocol selection

Clause Header Presence Constraints
1 Scope YES —
2 Normative references Partial Used as needed
3 Terms, defin.itions, symbols, abbreviations Partial Used when applicable
and conventions
4 Overview of DL-protocol — —
4.1 Characteristic feature of DL-protocol YES —
4.2 DL layer component YES —
4.3 Timing sequence — —
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Clause Header Presence Constraints
4.3.1 Overview YES —
4.3.2 Cyclic transmission — —
4.3.2.1 Fixed-width time slot type YES —
4.3.2.2 Configurable time slot type NO —
4323 | L cation and data procsssing YES -
4.3.2.4 No time slot type NO —

Timing relationship between cyclic
4325 transmission-and-data-processing-forno-time NQO

slot type
4.3.3 Acyclic transmission mode NO —
4.4 Service assumed from PhL YES —
4.5 Local parameters, variable, counters, timers — —
4.5.1 Overview YES —
452 \S’j;':‘fr'fgLf’Ea][j;‘lffs;S counters and timers to | o i) Seed'22.2.2and 4.2.2.2.4
5 DLPDU structure — —
5.1 Overview YES —
5.2 Basic format DLPDU structure NO —
5.3 Short format DLPDU structure YES —
5.4 Short format || DLPDU structure NO —
6 DLE element procedure — —
6.1 Overview YES —
6.2 Cyclic transmission control sublayer YES —
6.2.1 General YES —
6.2.2 DLS-user interface YES —
6.2.3 Protocol machines in CTC YES —
6.2.3. Overview YES —
6.2.3.2 Cyclic transmission protocol machine — —
6.2.3p.1 | Protocol machine for cyclic communication Partial See4.2.2.2.2and 4.2.2.2.4
s2ape | Fromachne o oyl comunicaton |y -
6.230.3 ;L;ré%tiirc])gs used by cyclic transmission Partial .
6.2 b4 Trolocs machine fo oyeic commumcation g
62025 | hunclons used by cyelo ranemission | o -
6.2.3.3 Message segmentation protocol machine — Option
6.3.3.3.1 General YES —
6.2.3.3.2 Segmentation for basic format DLPDU NO —
6.2.3.3.3 Segmentation for short format DLPDU Partial See 4.2.2.2.2 and 4.2.2.2.4
6.2334 E;jontgﬂg?in:ii(ijngy message segmentation Partial .
6.2.3.4 Acyclic transmission protocol machine NO —
6.2.4 CTC-DLM interface YES —
6.3 Send Receive Control — —
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Clause Header Presence Constraints
6.3.1 General — —
6.3.2 SRC-CTC interface YES —
6.3.3 Detailed specification of SRC — —
6.3.3.1 Overview YES —
6.3.3.2 Serializer — —
6.3.3.2.1 Internal architecture YES —
6.3.3.2.2 Behavior YES —
6.3.3.2.2.1 Overview YES —
6.3.3.2.2.2 Serializer for basic format frame NO —
6.3.3.2.2.3 Serializer for short format frame YES —
6.3.3.2.2.4 Serializer for short format Il frame NO —
6.3.3.3 Deserializer — —
6.3.3.8.1 Internal architecture YES —
6.3.3.8.2 Behavior — —
6.3.3.3.2.1 Overview YES —
6.3.3.3.2.2 Deserializer for basic format frame NO —
6.3.3.3.2.3 Deserializer for short format frame YES —
6.3.3.3.2.4 Deserializer for short format Il frame NO —
6.3.3.4 Repeater YES Option
6.3.4 SRC-DLM interface — —
6.3.4. Overview YES —
6.3.4 b Detailed definition of the services primitive . .

and parameters
6.3.4.2.1 SRC_Reset YES —
6.3.4.2.2 SRC_Send_Frame NO —
6.3.4.2.3 SRC_Recv_Frame NO —
6.3.4.2.4 SRC_Enable_Loopback NO —
6.3.4.2.5 SRC_Err_Event YES —
7 DL management layer (DLM) — —
71 Overview. YES —
7.2 Primitive definitions YES —
7.3 BLM protocol machine Partial See 4.2.2.2.2 and 4.2.2.2.4
7.4 Functions Partial —
7.5 DM protocor machine for no tme stot type NO =
7.6 Functions for no time slot type NO —
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4.2.2.2.2 Detail for C1 master

Table 9 specifies DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for C1 master of CP 19/1.

Table 9 — DLL protocol selection for C1 master of CP 19/1

Clause Header Presence Constraints
4592 Variables, parame_ters, counters and timers to | .
support DLE function
4521 V(MA), P(MA) YES —
4.5.2.2 V(Tcycle), P(Tcycle) YES —
4528 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) YES —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) NO —
4.5.2.% V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) NO —
4526 V(IO_sz), P(IO_sz) YES —
4.52¢% V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) YES Option
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) YES —
4529 V(Tslot), P(Tslot) YES —
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) NO —
4.5.2.11 V(Tidly), P(Tidly) NO —
452102 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) NO —
4.5.2.13 V(Tmsg), P(Tmsg) NO —
45214 T(Twrpt) NO —
4.5.2.015 V(IO_MAP), P(I0_MAP) NO —
452016 V(Sts_STI), P(Sts_STI) NO —
45207 V(Sts_Err), P(Sts_Err) YES —
45208 V(Fc2msg) YES —
4.5.2.19 V(Nslave) YES —
4.5.2.20 V(Nretry) YES —
4.5.2.21 V(Nrest_slot) YES —
4.5.2.p2 V(Ndly_cnt) NO —
4.5.2.23 V(PDUType) NO —
4.5.2.24 V(StotType) YES Option
4.5.2.p5 V(Nms_1), V(Nms_2) NO —
4.5.2.06 V(Nmr_1), V(Nmr_2) NO —
4.5.2.27 V(Fmp_1), V(Fmp_2) NO —
4.5.2.28 V(Fmf_1), V(Fmf_2) NO —
4.5.2.29 V(Ten) NO —
4.5.2.30 V(Tdly) NO —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) NO —
4.5.2.32 V(Tst) NO —
4.5.2.33 T(Tcycle) YES —
4.5.2.34 T(Tslot) YES —
4.5.2.35 T(Tmsg) NO —
4.5.2.36 T(Twrpt) NO —
4.5.2.37 Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) YES —
4.5.2.38 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) YES —
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Clause Header Presence Constraints
4.5.2.39 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NO —
6.2.3.2.1 Protqcol mgchine‘for cyclic communication . .

consist of fixed-width time slot
6.2.3.2.1.1 C1 master YES —
6.2.3.2.1.2 C2 master NO —
6.2.3.2.1.3 Slave NO —
6.2.3.3.3 Segmentation for short format DLPDU YES Option
7.3 DLM protocol machine — —
7.3.1 C1 master YES —
7.3.2 Slave and C2 master NO —
4.2.2.2.3 Detail for C2 master
Table|10 specifies DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for C2‘master of CP 19/1.
Table 10 — DLL protocol selection for C2 master of CP 19/1
Clapse Header Presence Constraints
4592 Variables, parame‘ters, counters and timers to | .
support DLE function
4.5.2. V(MA), P(MA) YES —
452% V(Tcycle), P(Tcycle) YES —
45238 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) YES —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) NO —
4.52.% V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) NO —
4526 V(10_sz), P(I0O_sz) YES —
4.52¢% V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) YES Option
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NO —
4529 V(Tslot), P(Tslot) YES —
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) NO —
4.5.2.11 V(Tidly), P(Tidly) NO —
452102 V(Tc2-dly), P(Tc2_dly) NO —
4.5.2.13 V(Pmsg), P(Tmsg) NO —
4.5.2.14 T(Twrpt) NO —
4.5.2.15 V(IO_MAP), P(10_MAP) NO —
4.5.2.16 V(Sts_STI), P(Sts_STI) NO —
45217 V(Sts_Err), P(Sts_Err) YES —
45218 V(Fc2msg) YES —
4.5.2.19 V(Nslave) YES —
4.5.2.20 V(Nretry) NO —
4.5.2.21 V(Nrest_slot) NO —
4.5.2.22 V(Ndly_cnt) NO —
4.5.2.23 V(PDUType) NO —
4.5.2.24 V(SlotType) YES Option
4.5.2.25 V(Nms_1), V(Nms_2) NO —
4.5.2.26 V(Nmr_1), V(Nmr_2) NO —
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Clause Header Presence Constraints
4.5.2.27 V(Fmp_1), V(Fmp_2) NO —
4.5.2.28 V(Fmf_1), V(Fmf_2) NO —
4.5.2.29 V(Ten) NO —
4.5.2.30 V(Tdly) NO —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) NO —
4.5.2.32 V(Tst) NO —
4.5.2.33 T(Tcycle) YES —
4.5.2.34 T(Tslot) YES —
4.5.2.85 T(Tmsg) NO —
4.5.2.86 T(Twrpt) NO —
4.5.2.87 Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) NO —
4.5.2.88 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) NO —
4.5.2.89 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NO —
6.23 b1 Protqcol mgchine‘for cyclic communication . -

consist of fixed-width time slot
6.2.3.2.1.1 C1 master NO B
6.2.3.2.1.2 C2 master YES —
6.2.3.2.1.3 Slave NO —
6.2.3.8.3 Segmentation for short format DLPDU YES Option
7.3 DLM protocol machine — —
7.3.1 C1 master NO —
7.3.2 Slave and C2 master YES —
42.2.2.4 Detail for slave
Table|11 specifies DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for slave of CP 19/1.
Table 11 = DLL protocol selection for slave of CP 19/1
Clapse Header Presence Constraints
452 Variables, parame‘ters, counters and timers to | .
support DLE function
4.5.2. V(MA), P(MA) YES —
452% V(Tcycle), P(Tcycle) YES —
4.5.2. V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) NO —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) NO —
4525 V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) NO —
4526 V(10_sz), P(I0O_sz) YES —
4527 V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) YES Option
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NO —
4.5.2.9 V(Tslot), P(Tslot) NO —
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) NO —
4.5.2.11 V(Tidly), P(Tidly) NO —
45212 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) NO —
4.5.2.13 V(Tmsg), P(Tmsg) NO —
4.5.2.14 T(Twrpt) NO —
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Clause Header Presence Constraints
4.5.2.15 V(IO_MAP), P(I0_MAP) NO —
4.52.16 V(Sts_STI), P(Sts_STI) NO —
45217 V(Sts_Err), P(Sts_Err) YES —
45218 V(Fc2msg) NO —
4.5.2.19 V(Nslave) NO —
4.5.2.20 V(Nretry) NO —
4.5.2.21 V(Nrest_slot) NO —
4.5.2.22 V(Ndly cnt) NO —
4.5.2.23 V(PDUType) NO —
4.5.2.24 V(SlotType) YES Option
4.5.2.p5 V(Nms_1), V(Nms_2) NO —
4.5.2.06 V(Nmr_1), V(Nmr_2) NO —
4.5.2.27 V(Fmp_1), V(Fmp_2) NO —
4.5.2.p8 V(Fmf_1), V(Fmf_2) NO —
4.5.2.29 V(Ten) NO —
4.5.2.80 V(Tdly) NO —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) NO —
4.5.2.82 V(Tst) NO —
4.5.2.83 T(Tcycle) YES —
4.5.2.84 T(Tslot) NO —
4.5.2.85 T(Tmsg) NO —
4.5.2.86 T(Twrpt) NO —
4.5.2.87 Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) NO —
4.5.2.88 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) NO —
4.5.2.89 V (Port0_UP), P(Port0_UR) NO —
6.2.3.0.1 Protqcol mgchine‘for cyclic communication . _

consist of fixed-width-time slot
6.2.3.2.1.1 C1 master NO —
6.2.3.2.1.2 C2 master NO —
6.2.3.2.1.3 Slave YES —
6.2.3.8.3 Segmentation for short format DLPDU — —
6.2.3.3.3.1 thitiator for short format DLPDU NO —
6.2.3.8.3.2 Responder for short format DLPDU YES Option
7.3 DM protocor machine = =
7.3.1 C1 master NO —
7.3.2 Slave and C2 master YES —
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4.2.3
4.2.3.1
4.2.31.1

Application layer

AL service selection

Generic profile

Table 12 specifies the AL service selection within IEC 61158-5-24 for CP 19/1.

Table 12 — CP 19/1: AL service selection

Clause Header Presence Constraints

1 Seeope YES

2 Normative reference Partial Used as ne€ded

3 Terms, definitions, symbols, abbreviations and conventions Partial Used when-applicable

4 Concepts YES —

5 Data type ASE YES —

6 Communication model specifications — —

6.1 Type specific concepts YES —

6.2 Overview YES —

6.3 FSM ASE YES See 4.2.3.1.2 to
42314

6.4 FAL ASEs — —

6.4.1 Field device control ASE — —

6.4.1.| Service overview YES —

6.4.1.p Master class specifications Partial Depends on AP fypes

6.4.1.B Slave class specifications Partial See 4.2.3.1.2 to

6.4.1.4 Monitor class specifications Partial 4.23.1.4

6.4.2 Message ASE — —

6.4.2. Service overview YES —

6.4.2.p Requester class specifications Partial Depends on AP fypes

6.4.2.B Responder class specifications Partial See 4.2.3.1.2 to
42314

6.4.3 Event management ASE YES See 4.2.3.1.2 to
42314

6.5 FAL ARs — —

6.5.1 AR(mobdel YES —

6.5.2 FDC AREP — —

6.5.2.1 FDC Master AR class Partial Depends on AP fypes

6.5.2.2 FDC Slave AR class Partial See 4.2.3.1.2 to

6.5.2.3 FDC Monitor AR class Partial 42314

6.5.3 MSG AREP Partial Depends on AP types
See 4.2.3.1.2 to
42314

4.2.3.1.2 Details for C1 master

Table 13 specifies the ASE class selection within IEC 61158-5-24 for C1 master of CP 19/1.
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Table 13 — Class selection for C1 master of CP 19/1

Clause Class name Presence Constraints

6.3.2 FieldbusSystemManager YES Maximum number of instances: 1
object

6.4.1.2 Master Partial Maximum number of
instances:30 objects
See Table 14 and Table 15

6.4.1.3 Slave NO —

6.4.1.4 Monitor NO —

6.4.2.p Requester NO —

6.4.2.B Responder NO —

6.4.3.p EventManager YES Maximum number ofiinstanges: 1
object

6.5.2.{1 FDC Master AR Partial Maximum number of instanges:
30 objects
See Tabte 16 and Table 17

6.5.2.p FDC Slave AR NO —

6.5.2.B FDC Monitor AR NO —

6.5.3.] Message AR NO —

Table 14 — Master class attribute selection for C1 master of CP 19/1

Attripute ref. Attribute name Usage Constraints

1-4 — (e} —

5-7 — M —

8 TransMode — Cyclic mode only (pre defingd)

9-13 — M —

14 DevProfileType — —

15— 18 — M —

Table 15 — Master class service selection

Servige ref. Service name Usage Constraints

1-2 — M —

3 FDC-Enable M Parameter “TransmissionMdde” is
never used and Cyclic modd is
pre-defined.

4-10 — M —

Table 16 — FDCMaster-AR class attribute selection for C1 master of CP 19/1

Attribute ref. Attribute name Usage Constraints

1-4 — o —

5-7 — M —

8 TransMode — Cyclic mode only (pre defined)
9-11 — M —
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Table 17 — FDCMaster-AR class service selection

Service ref. Service name Usage Constraints

1-2 — M —

3 FDC-Enable M Parameter “TransmissionMode”
is never used and Cyclic mode is
pre-defined.

4-6 — M —

7 AR-SendCommand — —

4.2.3.1.3 Details for C2 master
Table |18 specifies the ASE class selection within IEC 61158-5-24 for C2 master of P 1p/1.

Table 18 — Class selection for C2 master of CP 19/1

Clause Class name Presence Constraints

6.3.2 FieldbusSystemManager YES Maximum number of instanges: 1
object

6.4.1.p Master NO —

6.4.1.B Slave NO —

6.4.1.4 Monitor Partial Maximum number of instanges: 1
object
See Table 19 and Table 20

6.4.2.p Requester YES Maximum number of instanges: 1
object

6.4.2.B Responder NO —

6.4.3.p EventManager YES Maximum number of instanges: 1
object

6.5.2.] FDC Master AR NO —

6.5.2.p FDC Slave AR NO —

6.5.2.8 FDC Monitor AR Partial Maximum number of instanges:
30 objects
See Table 21 and Table 22

6.5.3.] Message AR YES Maximum number of instanges: 1

object

Table 19 — Monitor class attribute selection for C2 master of CP 19/1

Attribute ref. Attribute name Usage Constraints

1-4 — o —

5-7 — M —

8 TransMode — Cyclic mode only (pre defined)
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Table 20 — Monitor class service selection

Service ref. Service name Usage Constraints

1-2 — M —

3 FDC-Enable M Parameter “TransmissionMode” is
never used and Cyclic mode is
pre-defined.

8, 11,12 — M —

Table 21 — FDCMonitor-AR cl ttril lection for C2 I £ CP 19/1

Attripute ref. Attribute name Usage Constraints

1-4 — o —

5-7 — M —

8 TransMode — Cyclic made only (pre defingd)

9-11 — M —

Table 22 — FDCMonitor-AR class services/selection

Servige ref. Service name Usage Constraints

1-2 — M —

3 FDC-Enable M Parameter “TransmissionMdde” is
never used and Cyclic modq is
pre-defined.

4,8, 9 — M —

4.2.3.1.4 Details for slave AP
Table|23 specifies the ASE class_ selection within IEC 61158-5-24 for slave AP of CP 19/1.
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Table 23 — Class selection for slave AP of CP 19/1

Clause Class name Presence Constraints

6.3.2 FieldbusSystemManager YES Maximum number of instances: 1
object

6.4.1.2 Master NO —

6.4.1.3 Slave Partial Maximum number of instances: 1
object
See Table 24 and Table 25

6.4.1.4 Monitor NO —

6.4.2.p Requester NO —

6.4.2.B Responder YES Optional
Maximum number of.instanges: 1
object

6.4.3.p EventManager YES Maximum number of instanges: 1
object

6.5.2.1 FDC Master AR NO —

6.5.2.p FDC Slave AR Partial Maximum number of instanges: 1
object
See Table 26 and Table 27

6.5.2.B FDC Monitor AR NO —

6.5.3.] Message AR YES Optional

Maximum number of instanges: 1
object

Table 24 — Slave class attribute selection for slave AP of CP 19/1

Attripute ref. Attribute name Usage Constraints

1-4 — o —

5-7 — M —

8 TransMode — Cyclic mode only (pre defingd)

9-13 — M —

14 DevProfileType — —

15— 18 == M —

Table 25 — Slave class service selection

Service ref. Service name Usage Constraints

1-2 — M —

3 FDC-Enable M Parameter “TransmissionMode” is
never used and Cyclic mode is
pre-defined.

4-10 — M —
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Table 26 — FDCSlave-AR class attribute selection for slave AP of CP 19/1

Attribute ref. Attribute name Usage Constraints

1-4 — o —

5-7 — M —

8 TransMode — Cyclic mode only (pre defined)
9-11 — M —

Table 27 — FDCSlave-AR class service selection

Servil:e ref. Service name Usage Constraints

1-2 — M —

3 FDC-Enable M Parameter “TransmissionMqde”
is never used and Cyclic mqde is
pre-defined:

4-6 — M —

7 AR-SendCommand — —



https://iecnorm.com/api/?name=6a0de88a9fadd6083a08b72c68dce29e

IEC 61784-1-19:2023 © |IEC 2023 - 29 -

4.2.3.2

AL protocol selection

Table 28 specifies the AL protocol selection within IEC 61158-6-24 for this profile.

Table 28 — CP 19/1: AL protocol selection

Clause Header Presence Constraints
1 Scope YES —
2 Normative reference Partial Used as needed
3 Terms, definitions, abbreviations, symbols and Partial Used when applicable
conventions
4 Abstract syntax — —
4.1 Basic Data types YES —
4.2 FAL PDU types — —
4.2.1 Top of APDU types: _APDU YES —
4.2.2 PDUs for field device control service Partial Used when applicable
4.2.3 PDUs for message service YES —
4.3 Detailed definitions of _FDCservice-PDUs — —
4.3.1 Short PDU type YES —
4.3.2 Long PDU type YES —
4.3.3 Enhanced PDU type NO —
4.3.4 SubCommand PDU type YES —
4.3.5 Short PDU type Il NO —
4.4 Device profile NO —
5 Transfer syntax YES —
6 Structure of FAL protocol state machine YES —
7 AP-context state machine (ARC SM) YES —
8 FAL service protocol machines (FSPM) — —
8.1 Overview Partial Used when applicable
8.2 Field Deice Cantrol Protocol Machine (FDC PM) YES —
8.3 Message Rrotocol Machine (MSGPM) YES —
9 Applicatien relationship protocol machine (ARPM) — —
9.1 General Partial Used when applicable
9.2 ARPM for FDC ASE YES —
9.3 ARPM for MSG ASE (ARPM-MSG) YES —
10 DLL mapping protocol machine (DMPM) YES —
Annex A Device profile and FDC command sets NO —
Annex B Virtual memory space and device information NO —
Annex C Basic message function NO —

4.3 CP 19/2 (M-lll)

4.31 Physical layer

The physical layer shall be according to ISO/IEC/IEEE 8802-3.

As for connector specification, IEC 61158-2, Annex S is adopted additionally.
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4.3.2 Data-link layer
4.3.2.1 DLL service selection
4.3.21.1 Generic profile

Table 29 specifies the DLL service selection within IEC 61158-3-24 for this profile.

Table 29 — CP 19/2: DLL service selection

Clause Header Presence Constraints
1 Seepe YES
2 Normative references Partial Used as needed
3 Terms, c_iefinitions, symbols, abbreviations and Partial Used when applicable
conventions
4 Data-link service and concepts — —
4.1 Overview YES —
4.2 DLS-user services — —
4.2.1 General YES —
4.2.2 Write data YES p
4.2.3 Read data YES —
4.2.4 Send data with acknowledge service (SDA) YES Option
4.2.5 Send data with no acknowledge service (SDN) ({YES Option
4.2.6 Event YES —
4.2.7 Get status YES —
4.3 Overview of interactions YES —
44 Detailec_l specification of services and _ .
interactions
4.41 Write data YES —
4.4.2 Read data YES —
4.4.3 Send data with acknowledge YES Option
4.4.4 Send data with_ne-acknowledge (SDN) YES Option
4.4.5 Cyclic event YES —
5 DL-management service — —
5.1 Ovérview YES —
5.2 Qverview of interactions YES —
53 petaileq specification of services and _ .
interactions
5.3.1 Reset YES —
5.3.2 Set value YES —
5.3.2.1 Function YES —
5.3.2.2 Types of parameters — —
5.3.2.2.1 General YES —
5.3.2.2.2 Var_ID Partial See 4.3.2.1.2t04.3.2.1.4
5.3.2.2.3 Val Partial See 4.3.2.1.2t04.3.2.1.4
5.3.2.2.4 Result YES —
5.3.3 Get value — —
5.3.3.1 Function YES —
5.3.3.2 Types of parameters — —
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Clause Header Presence Constraints
5.3.3.2.1 General YES —
5.3.3.2.2 Var_ID Partial See 4.3.2.1.2t04.3.2.1.4
5.3.3.2.3 Val Partial See 4.3.2.1.2t04.3.2.1.4
5.3.3.2.4 Result YES —
5.3.4 Evaluate delay YES —
5.3.5 Set communication mode YES —
5.3.6 Start communication YES —
5.3.7 DLM error event YES —
5.3.8 DLM error event YES —
4.3.2.1.2 Detail for C1 master
Table|30 specifies DLL service selection within IEC 61158-3-24 for C1 master of CP 19/2.
Table 30 — DLL service selection for C1 master of CP 19/2
Clapse Header Presence Constraints
5.3.2.2|2 Var_ID — —
5.3.2.2|2.1 General — —
5.3.2.2|2.2 MA YES —
5.3.2.2|2.3 Nmax_slaves YES —
5.3.2.2)2.4 Cyc_sel YES —
5.3.2.2|2.5 Nmax_dly_cnt YES —
5.3.2.2|2.6 I0_sz YES —
5.3.2.2|2.7 Pkt_sz YES Option
5.3.2.2|2.8 Nmax_retry YES —
5.3.2.2)2.9 Tcycle YES —
5.3.2.2|2.10 Tslot YES —
5.3.2.2[2.11 Tunit YES —
5.3.2.2|2.12 Tidly YES —
5.3.2.2|2.13 Tc2) dly YES —
5.3.2.2|2.14 10 Map YES —
5.3.2.2|12.15 Line_code NO —
5.3.2.2|12® Baud_rate NO —
5.3.2.2.2.17 Tlatch NO —
5.3.2.2.2.18 Tcc_mul NO —
5.3.2.2.2.19 Tcc_pos NO —
5.3.2.2.3 Val Partial See Note
5.3.3.2.4 Result Partial See Note

NOTE Same as 5.3.2.2.2.1 to0 5.3.2.2.2.19 in this table.

43.21.3

Detail for C2 master

Table 31 specifies DLL service selection within IEC 61158-3-24 for C2 master of CP 19/2.
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Table 31 — DLL service selection for C2 master of CP 19/2

Clause Header Presence Constraints
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.3.2.2.21 General — —
5.3.2.2.2.2 MA YES —
5.3.2.2.2.3 Nmax_slaves YES —
5.3.2.2.2.4 Cyc_sel YES —
5.3.2.2.2.5 Nmax_dly_cnt YES —
5.3.2.2[Z7®6 0_sz YES =
5.3.2.2|2.7 Pkt_sz YES Option
5.3.2.2|2.8 Nmax_retry YES —
5.3.2.2)2.9 Tcycle YES —
5.3.2.2|2.10 Tslot YES —
5.3.2.2[2.11 Tunit YES —
5.3.2.2|2.12 Tidly YES =
5.3.2.2|2.13 Tc2_dly YES —
5.3.2.2|2.14 I0_Map YES —
5.3.2.2|2.15 Line_code NO —
5.3.2.2|2.16 Baud_rate NO —
5.3.2.2|2.17 Tlatch NO —
5.3.2.2|2.18 Tcc_mul NO —
5.3.2.2]2.19 Tcc_pos NO —
5.3.2.2|3 Val Partial See Note
5.3.3.2|4 Result Partial See Note
NOTE | Same as 5.3.2.2.2.1 to 5.3.2.2.2.19%n"this table.
43.2.1.4 Detail for slave
Table |32 specifies DL service selection within IEC 61158-4-24 for slave of CP 19/2.
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Table 32 — DLL service selection for slave of CP 19/2

Clause Header Presence Constraints
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.3.2.2.2.1 MA YES —
5.3.2.2.2.2 Nmax_slaves YES Option
5.3.2.2.2.3 Cyc_sel YES —
5.3.2.2.2.4 Nmax_dly_cnt YES —
5.3.2.2.2.5 IO_sz YES —
5.3.2.2[Z® PKi_sz YES Option
5.3.2.2)2.7 Nmax_retry YES —
5.3.2.2|2.8 Tcycle YES —
5.3.2.2|2.9 Tslot NO —
5.3.2.2|2.10 Tunit YES —
5.3.2.2[2.11 Tidly YES —
5.3.2.2|2.12 Tc2_dly YES =
5.3.2.2|2.13 10_Map YES —
5.3.2.2|12.14 Line_code NO —
5.3.2.2|2.15 Baud_rate NO —
5.3.2.2|2.16 Tlatch NO —
5.3.2.2|12.17 Tce_mul NO —
5.3.2.2|12.18 Tcc_pos NO —
5.3.2.2|3 Val Partial See Note
5.3.3.2)4 Result Partial See Note
NOTE | Same as 5.3.2.2.2.1 to 5.3.2.2.2.18 in this table.
4.3.2.p DLL protocol seléction
4.3.2.21 Generic profile
Table|33 specifies the DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for this profile.
Table 33 — CP 19/2: DLL protocol selection
Clapse Header Presence Constraints
1 Scope YES —
2 Normative references Partial Used as needed
3 Terms, defin_itions, symbols, abbreviations Partial Used when applicable
and conventions
4 Overview of DL-protocol — —
4.1 Characteristic feature of DL-protocol YES —
4.2 DL layer component YES —
4.3 Timing sequence — —
4.3.1 Overview YES —
4.3.2 Cyclic transmission — —
4.3.21 Fixed-width time slot type NO —
4.3.2.2 Configurable time slot type YES —
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Clause Header Presence Constraints
4323 | L N ation and data procsssing YES -
4.3.2.4 No time slot type NO —

Timing relationship between cyclic
4.3.2.5 transmission and data processing for no time NO —
slot type

4.3.3 Acyclic transmission mode YES Option

4.4 Service assumed from PhL YES —

4.5 Local parameters, variables, counters, timers — —

4.5.1 Overview YES —

452 ;/Sg'::r'fgl_‘éafrjg‘cffgrzs counters and timers to | o i) See 4.3.2.2.210 4.3.2.2.4

5 DLPDU structure — —

5.1 Overview YES —

5.2 Basic format DLPDU structure YES —

5.3 Short format DLPDU structure NO —

5.4 Short format || DLPDU structure NO —

6 DLE element procedure — —

6.1 Overview YES —

6.2 Cyclic transmission control sublayer —< —

6.2.1 General YES —

6.2.2 DLS-user interface YES —

6.2.3 Protocol machines in CTC — —

6.2.3. Overview YES —

6.2.3.2 Cyclic transmission protocol machine — —

2ap1 | Prlocel mastine fr ycheummunicaton | o -

6.2.3p2 | Protocol (’)“faccg‘ri?izJ?;b‘igct'ii;g"srl‘::t"“”icaﬁon Partial See 4.3.2.2.2 t0 4.3.2.2.4

6.23.0.3 ;L;ré%tiirc])gs used by cyclic transmission Partial .

20.p4 | Frctocg machine o oy communication |y -

62325 | \Ldhine for no time siot oo NO -

6.2.3.8 Message segmentation protocol machine — —

6.2.3.8.1 General YES —

6.2.3.3.2 Segmentation for basic format DLPDU Partial (S)ption
ee 4.3.2.2.2t04.3.2.2.4

6.2.3.3.3 Segmentation for short format DLPDU NO —

6.2.3.3.4 E?ontgﬂg??n:ii(ijngy message segmentation Partial Option

6.2.3.4 Acyclic transmission protocol machine YES Option

6.2.4 CTC-DLM interface YES —

6.3 Send Receive Control — —

6.3.1 General YES —

6.3.2 SRC-CTC interface YES —

6.3.3 Detailed specification of SRC — —

6.3.3.1 Overview YES —
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Clause Header Presence Constraints
6.3.3.2 Serializer — —
6.3.3.2.1 Internal architecture YES —
6.3.3.2.2 Behavior — —
6.3.3.2.2.1 Overview YES —
6.3.3.2.2.2 Serializer for basic format frame YES —
6.3.3.2.2.3 Serializer for short format frame NO —
6.3.3.2.2.4 Serializer for short format Il frame NO —
6.3.3.3 Deserializer — —
6.3.3.8.1 Internal architecture YES —
6.3.3.8.2 Behavior — —
6.3.3.8.2.1 Overview YES —
6.3.3.8.2.2 Deserializer for basic format frame YES —
6.3.3.8.2.3 Deserializer for short format frame NO —
6.3.3.3.2.4 Deserializer for short format Il frame NO —
6.3.3.4 Repeater YES Option
6.3.4 SRC-DLM interface — —
6.3.4. Overview YES —
6.3.4 b FI?ae::ri“ljeec:ec'i'zfinition of the primitive and YES .
6.3.4.2.1 SRC_Reset YES —
6.3.4.2.2 SRC_Send_Frame YES —
6.3.4.2.3 SRC_Recv_Frame YES —
6.3.4.2.4 SRC_Enable_Loopback YES See 4.3.2.2.2t04.3.2.2.4
6.3.4.2.5 SRC_Err_Event YES —

7 DL management layer (DLM) — —
71 Overview YES —
7.2 Primitive definitions YES —
7.3 DLM protocolmachine Partial See 4.3.2.2.2t04.3.2.2.4
7.4 Functions Partial —
7.5 DLM protocol machine for no time slot type NO —
7.6 Fun¢€tions for no time slot type NO —

4.3.2.2:2 Detail for C1 master

Table 34 specifies DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for C1 master of CP 19/2.

Table 34 — DLL protocol selection for C1 master of CP 19/2

Clause Header Presence Constraints
4592 Variables, parameter_s, counters and timers . .
to support DLE function
4521 V(MA), P(MA) YES —
4522 V(Tcycle), P(Tcycle) YES —
4523 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) YES —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) YES —
45.25 V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) YES —
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Clause Header Presence Constraints
4526 V(I0_sz), P(I0_sz) YES —
4527 V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) Yes Option
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) YES —
4.5.2.9 V(Tslot), P(Tslot) YES —
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) YES —
4.5.2.11 V(Tidly), P(Tidly) YES —
45212 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) YES —
45213 V(Tmsg), P(Tmsg) YES —
45214 T(Twrpt) YES —
4.521% V(IO_MAP), P(I0_MAP) YES —
4521 V(Sts_STI), P(Sts_STI) YES —
45217 V(Sts_Err), P(Sts_Err) YES —
4521 V(Fc2msg) YES —
45219 V(Nslave) YES +
4522 V(Nretry) YES -
4522 V(Nrest_slot) YES —
452.29p V(Ndly_cnt) YES —
4522 V(PDUType) YES —
4.5.2.24 V(SlotType) YES Option
4.5.2.2% V(Nms_1), V(Nms_2) YES Option
4522 V(Nmr_1), V(Nmr_2) YES Option
4.5.2.2Y V(Fmp_1), V(Fmp_2) YES Option
4522 V(Fmf_1), V(Fmf_2) YES Option
4.5.2.29 V(Ten) YES —
4523 V(Tdly) YES —
4523 V(Tmax_dly) YES —
4.5.2.3%p V(Tst) YES —
4523 T(Tcycle) YES —
4.5.2.34 T(Tslot) YES —
4.5.2.3p T(Tmsg) YES —
4.5.2.3¢ T(Twrpt) NO —
4.5.2.3f Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) YES —
4523 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) YES —
4.5.2.39 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NO —
6.23.2.2 Protqcol machiqe for cycl.ic communication . .

consists of configurable time slot
6.2.3.2.2.1 C1 master YES —
6.2.3.2.2.2 C2 master NO —
6.2.3.2.2.3 Slave NO —
6.2.3.3.2 Segmentation for basic format DLPDU YES Option
6.3.4.2.4 SRC_Enable_Loopback NO —
7.3 DLM protocol machine — —
7.3.1 C1 masterr YES —
7.3.2 Slave and C2 master NO —
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4.3.2.2.3 Detail for C2 master

Table 35 specifies DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for C2 master of CP 19/2.

Table 35 — DLL protocol selection for C2 master of CP 19/2

Clause Header Presence Constraints
4592 Variables, parame_ters, counters and timers to | .
support DLE function
4.5.2. AP AY Y8 —
452% V(Tcycle), P(Tcycle) YES —
4528 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) YES —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) YES —
4.5.2.% V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) YES —
4526 V(IO_sz), P(IO_sz) YES —
4.52¢% V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) YES Option
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NO -—
4529 V(Tslot), P(Tslot) YES —
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) YES —
4.5.2.11 V(Tidly), P(Tidly) YES —
452102 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) YES —
45213 V(Tmsg), P(Tmsg) YES —
45214 T(Twrpt) NO —
4.5.2.015 V(IO_MAP), P(I0_MAP) YES —
45216 V(Sts_STI), P(Sts_STI) YES —
45207 V(Sts_Err), P(Sts_Err) YES —
45208 V(Fc2msg) YES —
4.5.2.19 V(Nslave) YES —
4.5.2.20 V(Nretry) NO —
4.5.2.21 V(Nrest_slot) NO —
4.5.2.92 V(Ndlyscnt) NO —
4.5.2.23 V(RDUType) NO —
4.5.2.24 \/(SlotType) YES Option
4.5.2.p5 V(Nms_1), V(Nms_2) YES Option
4.5.2.26 V(INmr 1) , V(Nmr 2) YES Option
4.5.2.27 V(Fmp_1), V(Fmp_2) YES Option
4.5.2.28 V(Fmf_1), V(Fmf_2) YES Option
4.5.2.29 V(Ten) NO —
4.5.2.30 V(Tdly) YES —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) NO —
4.5.2.32 V(Tst) NO —
4.5.2.33 T(Tcycle) YES —
4.5.2.34 T(Tslot) YES —
4.5.2.35 T(Tmsg) YES —
4.5.2.36 T(Twrpt) YES —
4.5.2.37 Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) YES —
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Clause Header Presence Constraints
4.5.2.38 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) YES —
4.5.2.39 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NO —
623292 Protqcol machin_e for cycl_ic communication _ .

consists of configurable time slot
6.2.3.2.2.1 C1 master NO —
6.2.3.2.2.2 C2 master YES —
6.2.3.2.2.3 NO —
6.2.3.3.2 Segmentation for basic format DLPDU YES Option
6.3.4.2.4 SRC_Enable_Loopback YES —
7.3 DLM protocol machine — —
7.3.1 C1 master NO —
7.3.2 Slave and C2 master YES —
4.3.2.2.4 Detail for slave

Table |36 specifies DLL protocol selection within IEC 61158-4-24(for slave of CP 19/2.

Table 36 — DLL protocol selection for stave of CP 19/2

Clause Header Presence Constraints
4592 Variables, parameter_s, counters and tijners | .
to support DLE function
4521 V(MA), P(MA) YES —
4522 V(Tcycle), P(Tcycle) YES —
4523 V(Nmax_slaves), P(Nmax\slaves) NO —
4.5.2.4 V(Cyc_sel), P(Cyc_sél) YES —
45.25 V(Nmax_dly_cnt); 'P(Nmax_dly_cnt) YES —
4526 V(IO_sz), P(I0ysz) YES —
4527 V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) YES Option
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NO —
4.5.2.9 V(Tslot), P(Tslot) NO —
4521 V(Tunit), P(Tunit) YES —
4521 V(Tidly), P(Tidly) YES —
45219 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) NO —
4.5.2.1 V(Tmsa), P(Tmsg) NO —
4.5.2.14 T(Twrpt) NO —
4.5.2.15 V(IO_MAP), P(I0_MAP) YES —
4.5.2.16 V(Sts_STI), P(Sts_STI) YES —
45217 V(Sts_Err), P(Sts_Err) YES —
45218 V(Fc2msg) NO —
4.5.2.19 V(Nslave) NO —
4.5.2.20 V(Nretry) NO —
4.5.2.21 V(Nrest_slot) NO —
4.5.2.22 V(Ndly_cnt) NO —
4.5.2.23 V(PDUType) NO —
4.5.2.24 V(SlotType) YES Option
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Clause Header Presence Constraints
4.5.2.25 V(Nms_1), V(Nms_2) YES Option
4.5.2.26 V(Nmr_1), V(Nmr_2) YES Option
4.5.2.27 V(Fmp_1), V(Fmp_2) YES Option
4.5.2.28 V(Fmf_1), V(Fmf_2) YES Option
4.5.2.29 V(Ten) NO —
4.5.2.30 V(Tdly) YES —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) YES —
4.5.2.32 V(Tst) NO —
4523 T(Tcycle) YES —
4.5.2.34 T(Tslot) NO —
4.5.2.3p T(Tmsg) NO —
4.5.2.3¢ T(Twrpt) YES —
4.5.2.3Y Q(MSGc1s), Q(MSGce2s) YES —
4523 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) YES —
4.5.2.39 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NO —

Protocol machine for cyclic communication

6.2.3.22 consists of configurable time slot - -
6.2.3.2]2.1 C1 master NO —
6.2.3.2]2.2 C2 master NO —
6.2.3.212.3 Slave YES —
6.2.3.3J2 Segmentation for basic format DLPDU — —
6.2.3.312.1 Initiator for basic format DLPDY NO —
6.2.3.3J2.2 Responder for basic format.B'/PDU YES Option
6.3.4.214 SRC_Enable_Loopback YES —
7.3 DLM protocol machine — —
7.3.1 C1 master NO —

7.3.2 Slave and C2-master YES —
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4.3.3 Application layer
4.3.3.1 AL service selection
4.3.3.1.1 Generic profile

Table 37 specifies the AL service selection within IEC 61158-5-24 for CP 19/2.

Table 37 — CP 19/2: AL service selection

Clause Header Presence Constraints

1 Seope YES

2 Normative references Partial Used as needed

3 Terms, definitions, symbols, abbreviations Partial Used when applicable

and conventions

4 Concepts YES —

5 Data type ASE YES —

6 Communication model specifications — —

6.1 Type specific concepts YES —

6.2 Overview YES <

6.3 FSM ASE YES See 4.2.3.1.2t04.2.3.1.4

6.4 FAL ASEs — —

6.4.1 Field device control ASE — —

6.4.1.| Service overview YES —

6.4.1.p Master class specifications YES Depends on AP types

6.4.1.B Slave class specifications YES See 4.2.3.1.2t04.2.3.1.4

6.4.1.4 Monitor class specifications YES

6.4.2 Message ASE — —

6.4.2. Service overview YES —

6.4.2.p Requester class spetifications YES Depends on AP types

6.4.2.8 Responder class+specifications YES See 4.2.3.1.2t04.2.3.1.4

6.4.3 Event management ASE Partial See 4.2.3.1.2t04.2.3.1.4

6.5 FAL ARs$ — —

6.5.1 AR.Mmodel YES —

6.5.2 FDC AREP — —

6.5.2.1 FDC Master AR class YES Depends on AP types

6.5.2.p FDC Slave AR class YES See 4.2.3.1.2t04.2.3.1.4

6.5.2.3 FDC Monitor AR class YES

6.5.3 MSG AREP YES Depends on AP types
See 4.2.3.1.21t04.2.3.1.4
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4.3.3.1.2

Details for C1 master

—41 -

Table 38 specifies the ASE class selection within IEC 61158-5-24 for C1 master of CP 19/2.

Table 38 — Class selection for C1 master of CP 19/2

Clause Class name Presence Constraints

6.3.2 FieldbusSystemManager YES Maximum number of instances: 1
object

6.4.1.2 Master YES Maximum number of
instances:62 objects

6.4.1.8 Slave NO —

6.4.1.4 Monitor NO —

6.4.2.p Requester YES Optional
Maximum number of instanges: 1
object

6.4.2.B Responder YES Optional
Maximum number of instanges: 1
objéect

6.4.3.p EventManager Partial Maximum number of instanges: 1
object
See Table 39 and Table 40

6.5.2.1 FDC Master AR YES Maximum number of instanges:
62 objects

6.5.2.p FDC Slave AR NO —

6.5.2.8 FDC Monitor AR NO —

6.5.3.] Message AR YES Optional

Maximum number of instanges: 2
objects

Table 39 — EventManager class attribute selection for C1 master of CP 19/2

Attribute ref. Attribute name Usage Constraints

1-4 — o —

5 SARID M —

6 NetworkClock — —

Table 40 — EventManager class service selection

Service ref. Service name Usage Constraints

1-2 — M —

3 EVM-SyncEvent M Parameter “NetClock” is optional
4 EVM-ReadNetClock (0] —

4.3.3.1.3 Details for C2 master

Table 41 specifies the ASE class selection within IEC 61158-5-24 for C2 master of CP 19/2.
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Table 41 — Class selection for C2 master of CP 19/2

Clause Class name Presence Constraints

6.3.2 FieldbusSystemManager YES Maximum number of instances: 1
object

6.4.1.2 Master NO —

6.4.1.3 Slave NO —

6.4.1.4 Monitor YES Maximum number of instances: 1
object

6.4.2.2 Requester YES Maximum number of instances: 1
obieet

J

6.4.2.B Responder YES Optional
Maximum number ofjinstanges: 1
object

6.4.3.p EventManager Partial Maximum number of instanges: 1
object
See Tabte 42 and Table 43

6.5.2.|1 FDC Master AR NO —

6.5.2.p FDC Slave AR NO -

6.5.2.8 FDC Monitor AR YES Maximum number of instanges:
62 objects

6.5.3. Message AR YES Maximum number of instanges: 2
objects

Table 42 — EventManager class attribute selection for C2 master of CP 19/2

Attripute ref. Attribute name Usage Constraints

1-4 — 0} —

5 SAPID M —

6 NetworkClock — —

Tahle 43 — EventManager class service selection

Servige ref. Service name Usage Constraints

1-2 - M —

3 EVM-SyncEvent M Parameter “NetClock” is opf{ional
4 EVM-ReadNetClock 0} —

43.31.4 Details for slave AP

Table 44 specifies the ASE class selection within IEC 61158-5-24 for slave AP of CP 19/2.
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Table 44 — Class selection for slave AP of CP 19/2

Clause Class name Presence Constraints

6.3.2 FieldbusSystemManager YES Maximum number of instances:
object

6.4.1.2 Master NO —

6.4.1.3 Slave YES Maximum number of instances:
object

6.4.1.4 Monitor YES Optional
Maximum number of instances:
obiect

6.4.2.p Requester NO —

6.4.2.B Responder YES Optional
Maximum number_ of instanges:
objects

6.4.3.p EventManager Partial Maximuni\number of instanges:
object
SeeTable 45 and Table 46

6.5.2.1 FDC Master AR NO -

6.5.2.p FDC Slave AR YES Maximum number of instanges:
object

6.5.2.B FDC Monitor AR YES Optional
Maximum number of instanges:
61 objects

6.5.3.] Message AR YES Optional

Maximum number of instan
objects

Ces!:

Table 45 — EventManager class attribute selection for slave AP of CP 19/2

Attripute ref. Attribute name Usage Constraints

1-4 — o} —

5 SAPID M —

6 NetworkClock — —

Table 46 — EventManager class service selection

ServiFe ref. Service name Usage Constraints

1-2 — M —

3 EVM-SyncEvent M Parameter “NetClock” is optional
4 EVM-ReadNetClock 0} —

4.3.3.2 AL protocol selection

Table 47 specifies the AL protocol selection within IEC 61158-6-24 for this profile.
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Table 47 — CP 19/2: AL protocol selection

Clause Header Presence Constraints
1 Scope YES —
2 Normative references Partial Used as needed
3 Terms, definitions, abbreviations, symbols YES —
and conventions
4 Abstract syntax — —
4.1 Basic Data types YES —
4.2 FAL PDU types — —
4.2.1 Top of APDU types: _APDU YES
4.2.2 PDUs for field device control service Partial Used when applicable
4.2.3 PDUs for message service YES —
4.3 Detailed definitions of _FDCService-PDUs — —
4.3.1 Short PDU type NO —
4.3.2 Long PDU type NO —
4.3.3 Enhanced PDU type YES —
4.3.4 SubCommand PDU type NO —
4.4 Device profile YES —
5 Transfer syntax YES —
6 Structure of FAL protocol state machine YES —
7 AP-context state machine (APC SM) YES —
8 FAL service protocol machines (FSPM) — —
8.1 Overview Partial Used when applicable
8.2 Field Deice Control Protocol Machine (FDC YES —
PM)
8.3 Message Protocol Machine\(MSGPM) YES —
9 Application relationship-protocol machine — —
(ARPM)
9.1 General Partial Used when applicable
9.2 ARPM for FDC ASE YES —
9.3 ARPM,for-MSG ASE (ARPM-MSG) YES —
10 Dkl mapping protocol machine (DMPM) YES —
Annej A Device profile and FDC command sets YES —
Anne) B Virtual memory space and device YES —
information
Annex C Basic message function YES —

4.4 CP 19/3 (Z-LINK II)
4.41 Physical layer selection

Table 48 specifies the PhL selection within IEC 61158-2 for this profile.

Table 48 — CP 19/3 profile: PhL selection

Clause Header Presence Constraints

1 Scope YES —

2 Normative reference Partial Used if needed
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Clause Header Presence Constraints
3 Terms and definitions — —
3.1 Common terms and definitions Partial Used when applicable
3.2-3.10 — NO —
3.1 Type 24: terms and definitions YES —
Next — NO —
subclauses
4 Symbols and abbreviated terms — —
4.1 Symbols — —
411+4.1.9 — NO —
4.1.10 Type 24: symbols YES —
Next — NO —
subclguses
4.2 Abbreviated terms — —
4211+4.29 — NO —
4.2.10 Type 24: abbreviations YES —
Next — NO —
subclguses
5 DLL-PhL interface — —
5.1 General Partial Used when applicable
5.2-5.10 — NO —
5.1 Type 24: Required Service YES —
Next — NO _
subclguses
6 Systems management — PhL interface — —
6.1 General Partial Used when applicable
6.2-5.8 — NO —
6.9 Type 24: Systems management — PhL YES —
interface
Next — NO —
subclguses
7-8 — NO —
9 Medium dependent sublayer (MDS) — —
9.1 General Partial Used when applicable
9.2-p.11 — NO —
9.12 Type 24: MDS Twisted-pair wire YES —
Next — NO —
subclauses
10 MDS - MAU interface — —
10.1 General Partial Used when applicable
10.2 - 10.7 — NO —
10.8 Type 24: MDS — MAU interface: Twisted- YES —
pair wire medium
Next — NO —
subclauses
11 -32 — NO —
33 Type 24: Medium attachment unit: twisted- | YES

pair wire medium

Next clauses

NO
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Clause Header Presence Constraints
Annex A - R — NO —
Annex S Type 24: Connector specification — —
S Overview Partial Used when applicable
S.2 Type 24-1 connector NO —
S.3 Type 24-2 connector NO —
S.4 Type 24-3 connector YES —
Annex T — NO —
Annex U Type 24: Media cable specifications and — —
Network topologies
U.1 Type 24: MAU options: twisted-pair wire YES —
medium
Next gnnexes | — NO —

4.4.2
4.4.2.1

4.4.2.1.1

Table |49 specifies the DLL service selection within IEC 63158-3-24 for this profile.

Data-link layer

DLL service selection

Generic profile

Table 49 — CP 19/3: DLL.service selection

Clapse Header Presence Constraints

1 Scope YES —

2 Normative references Partial Used as needed
3 Terms, c_iefinitions, symbols, abbreviations and Partial Used when applicable

conventions

4 Data-link service and.céncepts — —

4.1 Overview YES —

4.2 DLS-user services — —

4.2.1 General YES —

4.2.2 Write data YES —

4.2.3 Read data YES —

4.2.4 Send data with acknowledge service (SDA) NO —

4.2.5 Send data with no-acknowledge service (SDN) | NO —

4.2.6 Event YES —

4.2.7 Get status YES —

4.3 Overview of interactions YES —

4.4 petaileq specification of services and . -

interactions

4.41 Write data YES —

4.4.2 Read data YES —

4.4.3 Send data with acknowledge NO —

4.4.4 Send data with no-acknowledge (SDN) NO —

4.4.5 Cyclic event YES —

5 DL-management service — —

5.1

Overview
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Clause Header Presence Constraints
5.1.1 General YES —
5.1.2 Reset YES —
5.1.3 Set value YES —
5.1.4 Get value YES —
5.1.5 Evaluate delay NO —
5.1.6 Set communication mode NO —
5.1.7 Start communication YES —
5.1.8 Clear error status YES —
5.1.9 DLM Event YES —
5.2 Overview of interactions YES —
53 petaileq specification of services and . -
interactions
5.3.1 Reset YES —
5.3.2 Set value YES —
5.3.2.1 Function YES —
5.3.2.9 Types of parameters — —
5.3.2.34.1 General YES —
5.3.2.3.2 Var_ID Partial See 4.4.2.1.2t04.4.2.1.4
5.3.2.3.3 Val Rartial See 4.4.2.1.2t04.4.2.1.4
5.3.2.4.4 Result YES —
5.3.3 Get value — —
5.3.3.1 Function YES —
5.3.3.9 Types of parameters YES —
5.3.3.4.1 General YES —
5.3.3.4.2 Var_ID Partial See 4.4.2.1.2t04.4.2.1.4
5.3.3.4.3 Val Partial See 4.4.2.1.2t04.4.2.1.4
5.3.3.4.4 Result YES —
5.3.4 Evaluate delay. NO —
5.3.5 Set communication mode NO —
5.3.6 Start.communication YES —
5.3.7 Clear error YES —
5.3.8 BLM error event YES —

4.4.2.1.2 Detail for C1 master

Table 50 specifies DLL service selection within IEC 61158-3-24 for C1 master of CP 19/3.
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Table 50 — DLL service selection for C1 master of CP 19/3

Clause Header Presence Constraints
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.83.2.2.21 General — —
5.3.2.2.2.2 MA YES —
5.3.2.2.2.3 Nmax_slaves YES —
5.3.2.2.2.4 Cyc_sel YES —
5.3.2.2.2.5 Nmax_dly_cnt NO —
5.3.2.2[7® T0_sz YES =
5.3.2.2J2.7 Pkt_sz NO —
5.3.2.2)2.8 Nmax_retry NO —
5.3.2.2]2.9 Tcycle YES —
5.3.2.2J2.10 Tslot NO —
5.3.2.2§2.11 Tunit NO —
5.3.2.242.12 Tidly NO —
5.3.2.2J2.13 Tc2_dly NO —
5.3.2.212.14 10_Map NO —
5.3.2.2J2.15 Line_code YES —
5.3.2.2]2.16 Baud_rate YES —
5.3.2.212.17 Tlatch YES —
5.3.2.2J2.18 Tcc_mul YES —
5.3.2.2J2.19 Tcc_pos YES —
5.3.2.213 Val Partial See Note
5.3.3.214 Result Partial See Note
NOTE |Same as 5.3.2.2.2.1 to 5.3.2.2.2.19%nthis table.
4.4.2.1.3 Detail for C2 master
Table[51 specifies DL service selection within IEC 61158-3-24 for C2 master of CP 19/8.
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Table 51 — DLL service selection for C2 master of CP 19/3

Clause Header Presence Constraints
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.83.2.2.21 General — —
5.3.2.2.2.2 MA YES —
5.3.2.2.2.3 Nmax_slaves YES —
5.3.2.2.2.4 Cyc_sel YES —
5.3.2.2.2.5 Nmax_dly_cnt NO —
5.3.2.2[7® T0_sz YES =
5.3.2.2J2.7 Pkt_sz NO —
5.3.2.2)2.8 Nmax_retry NO —
5.3.2.2]2.9 Tcycle YES —
5.3.2.2J2.10 Tslot NO —
5.3.2.2§2.11 Tunit NO —
5.3.2.242.12 Tidly NO —
5.3.2.2J2.13 Tc2_dly NO —
5.3.2.212.14 10_Map NO —
5.3.2.2J2.15 Line_code YES —
5.3.2.2]2.16 Baud_rate YES —
5.3.2.212.17 Tlatch YES —
5.3.2.2J2.18 Tcc_mul YES —
5.3.2.2J2.19 Tcc_pos YES —
5.3.2.213 Val Partial See Note
5.3.3.214 Result Partial See Note
NOTE |Same as 5.3.2.2.2.1 to 5.3.2.2.2.19%nthis table.
4.4.2.1.4 Detail for slave
Table[52 specifies DL service selection within IEC 61158-3-24 for slave of CP 19/3.
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Table 52 — DLL service selection for slave of CP 19/3

Clause Header Presence Constraints
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.3.2.2.21 General — —
5.3.2.2.2.2 MA YES —
5.3.2.2.2.3 Nmax_slaves NO —
5.3.2.2.2.4 Cyc_sel NO —
5.3.2.2.2.5 Nmax_dly_cnt NO —
5.3.2.2[27® T0_sz YES =
5.3.2.22.7 Pkt_sz NO —
5.3.2.2J2.8 Nmax_retry NO —
5.3.2.2J2.9 Tcycle YES —
5.3.2.2{2.10 Tslot NO —
5.3.2.242.11 Tunit NO —
5.3.2.2)2.12 Tidly NO —
5.3.2.2{2.13 Tc2_dly NO —
5.3.2.2f2.14 I0_Map NO —
5.3.2.2f2.15 Line_code YES —
5.3.2.2{2.16 Baud_rate YES —
5.3.2.22.17 Tlatch YES —
5.3.2.2{2.18 Tce_mul YES —
5.3.2.2§2.19 Tcc_pos YES —
5.3.2.23 Val Partial See Note
5.3.3.244 Result Partial See Note
NOTE |Same as 5.3.2.2.2.1 to 5.3.2.2.2.19%0this table.
4.4.2.p DLL protocol selection
4.4.2.2.1 Generig profile
Table|53 specifieSithe DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for this profile.
Table 53 — CP 19/3: DLL protocol selection
Clapse Header Presence Constraints
1 Scope YES —
2 Normative references Partial Used as needed
3 Terms, defin‘itions, symbols, abbreviations Partial Used when applicable
and conventions
4 Overview of DL-protocol — —
4.1 Characteristic feature of DL-protocol YES —
4.2 DL layer component YES —
4.3 Timing sequence — —
4.3.1 Overview YES —
4.3.2 Cyclic transmission — —
4.3.2.1 Fixed-width time slot type NO —
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Clause Header Presence Constraints
4.3.2.2 Configurable time slot type NO
432.3 Communioation and data prossssing NO
4.3.2.4 No time slot type YES

Timing relationship between cyclic
4.3.25 transmission and data processing for no time YES

slot type
4.3.3 Acyclic transmission mode YES
4.4 Service assumed from PhL YES
4.5 Local parameters, variable, counters, timers —
451 Overview YES
45.2 \S/jg';:r'tegéafrjr’]‘;ffs;s counters and timers to | o i See 4.4.2.22 1044224
5 DLPDU structure —
5.1 Overview YES
5.2 Basic format DLPDU structure NO
5.3 Short format DLPDU structure NO
5.4 Short format || DLPDU structure YES
6 DLE element procedure —
6.1 Overview YES
6.2 Cyclic transmission control sublayer YES
6.2.1 General YES
6.2.2 DLS-user interface YES
6.2.3 Protocol machines in CTC YES
6.2.3.1 Overview YES
6.2.3.2 Cyclic transmission protocelmachine —
202y | Prtecol machine fo eyt communicaton | o
202 | Protcel macine o vclc communication | o
6.232l3 EnL;r::(;]tiirc:gs used by cyclic transmission Partial
6.2.3.2}4 Paos! g‘fa::it?rigosrlgg’fy”gecomm“”ica“°” YES See 4.4.2.2.2104.4.2.2.4
6.2.3.3 Message segmentation protocol machine NO
6.2.3.4 Acyclic transmission protocol machine YES
6.2.4 CTC-DLM interface YES
6.3 Send Receive Control —
6.3.1 General —
6.3.2 SRC-CTC interface YES
6.3.3 Detailed specification of SRC —
6.3.3.1 Overview YES
6.3.3.2 Serializer —
6.3.3.2.1 Internal architecture YES
6.3.3.2.2 Behavior YES
6.3.3.2.2.1 Overview YES
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Clause Header Presence Constraints
6.3.3.2.2.2 Serializer for basic format frame NO —
6.3.3.2.2.3 Serializer for short format frame NO —
6.3.3.2.2.4 Serializer for short format Il frame YES —
6.3.3.3 Deserializer — —
6.3.3.3.1 Internal architecture YES —
6.3.3.3.2 Behavior — —
6.3.3.3.2.1 Overview YES —
6.3.3.3.2.2 Deserializer for basic format frame NO —
6.3.3.3]2.3 Deserializer for short format frame NO —
6.3.3.3]2.4 Deserializer for short format Il frame YES —
6.3.3.4 Repeater YES Option
6.3.4 SRC-DLM interface — —
6.3.4.1 Overview YES —
6.3.4.2 Detailed definition of the services primitive . )

and parameters
6.3.4.2{1 SRC_Reset YES —
6.3.4.2)2 SRC_Send_Frame NO —
6.3.4.213 SRC_Recv_Frame NO —
6.3.4.214 SRC_Enable_Loopback NO —
6.3.4.2)5 SRC_Err_Event YES —
7 DL management layer (DLM) — —
7.1 Overview YES —
7.2 Primitive definitions YES —
7.3 DLM protocol machine NO —
7.4 Functions NO —
7.5 DLM protocol machige'for no time slot type YES See4.4.22.2t04.4.2.2.4
7.6 Functions for no time slot type YES —
4.4.2.2.2 Detail for C1 master
Table |54 specifies-DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for C1 master of CP 19/3.
Table 54 — DLL protocol selection for C1 master of CP 19/3

Clause Header PTesence constraints

452 Variables, parame.ters, counters and timers to | _
support DLE function
4521 V(MA), P(MA) YES —
4522 V(Tcycle), P(Tcycle) YES —
4.5.2.3 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) YES —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) NO —
4.5.2.5 V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) NO —
4526 V(I0_sz), P(I0O_sz) YES —
4527 V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) NO —
4.5.2.8 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NO —
4529 V(Tslot), P(Tslot) NO —
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Clause Header Presence Constraints
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) NO —
4.5.2.11 V(Tidly), P(Tidly) NO —
45212 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) NO —
4.5.2.13 V(Tmsg), P(Tmsg) NO —
45214 T(Twrpt) NO —
45215 V(IO_MAP), P(I0_MAP) NO —
4.5.2.16 V(Sts_STI), P(Sts_STI) NO —
45217 V(Sts Err), P(Sts Err) YES —
45218 V(Fc2msg) NO —
45219 V(Nslave) YES —
4522 V(Nretry) NO —
4.5.2.2 V(Nrest_slot) NO —
45229 V(Ndly_cnt) NO —
45228 V(PDUType) NO —
45224 V(SlotType) NO -
45225 V(Nms_1), V(Nms_2) NO —
4.5.2.2¢ V(Nmr_1), V(Nmr_2) NO —
4522y V(Fmp_1), V(Fmp_2) NQ —
452.28 V(Fmf_1), V(Fmf_2) NO —
452.29 V(Ten) NO —
4523 V(Tdly) NO —
4523 V(Tmax_dly) NO —
4523 V(Tst) NO —
4.5.2.38 T(Tcycle) YES —
45234 T(Tslot) NO —
4.5.2.3% T(Tmsg) NO —
4.5.2.3¢ T(Twrpt) NO —
45237 Q(MSGc18),\Q(MSGc2s) NO —
4.5.2.38 Q(MSGedr), Q(MSGe2r) NO —
4.5.2.39 V (Rort0_UP), P(Port0_UP) YES —
6.2.3.2la Protqcol machipe for cyclic communication — —

consists of no time slot type
6.2.3.2]4.4 C1 master YES —
6.2.3.2.472 czZ master NO —
6.2.3.3.4.3 Slave NO —
7.5 DLM protocol machine for no time slot type — —
7.5.1 C1 master YES
7.5.2 Slave and C2 master NO —

4.4.2.2.3 Detail for C2 master

Table 55 specifies DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for C2 master of CP 19/3.
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Table 55 — DLL protocol selection for C2 master of CP 19/3

Clause Header Presence Constraints
4592 Variables, parame_ters, counters and timers to |
support DLE function
4521 V(MA), P(MA) YES
4522 V(Tcycle), P(Tcycle) YES
4.5.2.3 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) YES
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) NO
4.5.2.5 V(Nmax_dly cnt), P(Nmax_dly_cnt) NO
4526 V(IO_sz), P(I0_sz) YES
4527 V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) NO
4.5.2.8 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NO
4529 V(Tslot), P(Tslot) NO
4521 V(Tunit), P(Tunit) NO
4521 V(Tidly), P(Tidly) NO
45212 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) NO
452138 V(Tmsg), P(Tmsg) NO
45214 T(Twrpt) NO
4521% V(IO_MAP), P(I0_MAP) NO
452.1¢ V(Sts_STI), P(Sts_STI) NO
45217 V(Sts_Err), P(Sts_Err) YES
45218 V(Fc2msg) NO
45219 V(Nslave) YES
4522 V(Nretry) NO
4.5.2.2 V(Nrest_slot) NO
45229 V(Ndly_cnt) NO
452.28 V(PDUType) NO
45224 V(SlotType) NO
452.2% V(Nms_1)V(Nms_2) NO
4.5.2.2¢ V(Nmr_1)./ V(Nmr_2) NO
4522y V(Fmp: 1), V(Fmp_2) NO
4.52.28 V(Fmf_1), V(Fmf_2) NO
45229 V(Ten) NO
4.5.2.30 V(Tdly) NO
4.5.2.31 V(Tmax_dly) NO
4.5.2.32 V(Tst) NO
4.5.2.33 T(Tcycle) YES
4.5.2.34 T(Tslot) NO
4.5.2.35 T(Tmsg) NO
4.5.2.36 T(Twrpt) NO
4.5.2.37 Q(MSGc1s), Q(MSGce2s) NO
4.5.2.38 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) NO
4.5.2.39 V (Port0_UP), P(Port0_UP) YES
6.2.3.24 Protocol machine for cyclic communication .

consists of no time slot type
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Clause Header Presence Constraints
6.2.3.2.4.1 C1 master NO —
6.2.3.2.4.2 C2 master YES —
6.2.3.3.4.3 Slave NO —
7.5 DLM protocol machine for no time slot type — —
7.5.1 C1 master NO —
7.5.2 Slave and C2 master YES —

4.4.2.774— Detail for slave
Table |56 specifies DLL protocol selection within IEC 61158-4-24 for slave of CP 19/3.
Table 56 — DLL protocol selection for slave of CP 19/3
Clapse Header Presence Constraints
4592 Variables, parame.ters, counters and timers to | N,
support DLE function

4.5.2.1 V(MA), P(MA) YES —
4.5.2.2 V(Tcycle), P(Tcycle) YES —
4.5.2.3 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) NQO —
4.5.2.4 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) NO —
4525 V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) NO —
4.5.2.6 V(10_sz), P(10_sz) YES —
4527 V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) NO —
4.5.2.8 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NO —
4529 V(Tslot), P(Tslot) NO —
4.5.2.1 V(Tunit), P(Tunit) NO —
4.5.2.1 V(Tidly), P(Tidly) NO —
4.5.2.1p V(Tc2_dly), P(Tc2 dly) NO —
45218 V(Tmsg), P(Tmsg) NO —
4.5.2.14 T(Twrpt) NO —
4.5.2.1% V(I0_MAP), P(I0_MAP) NO —
4.5.2.16 V(Sts_STI), P(Sts_STI) NO —
4.5.2.1} V(Sts_Err), P(Sts_Err) YES —
45218 V(Fc2msg) NO —
4.5.2.19 V(NsTave) NO —
4.5.2.20 V(Nretry) NO —
4.5.2.21 V(Nrest_slot) NO —
4.5.2.22 V(Ndly_cnt) NO —
4.5.2.23 V(PDUType) NO —
4.5.2.24 V(SlotType) NO —
4.5.2.25 V(Nms_1), V(Nms_2) NO —
4.5.2.26 V(Nmr_1), V(Nmr_2) NO —
4.5.2.27 V(Fmp_1), V(Fmp_2) NO —
4.5.2.28 V(Fmf_1), V(Fmf_2) NO —
4.5.2.29 V(Ten) NO —
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Clause Header Presence Constraints
4.5.2.30 V(Tdly) NO —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) NO —
4.5.2.32 V(Tst) NO —
4.5.2.33 T(Tcycle) YES —
4.5.2.34 T(Tslot) NO —
4.5.2.35 T(Tmsg) NO —
4.5.2.36 T(Twrpt) NO —
45237 Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) NO —
4.5.2.38 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) NO —
4.5.2.39 V (Port0_UP), P(Port0_UP) YES —
6.2 3.2l4 Protqcol machipe for cyclic communication _ _

consists of no time slot type
6.2.3.2)4.1 C1 master NO —
6.2.3.2}4.2 C2 master NO —
6.2.3.3/4.3 Slave YES —
7.5 DLM protocol machine for no time slot type — —
7.5.1 C1 master NO —
7.5.2 Slave and C2 master YES —
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4.4.3 Application layer
4.4.31 AL service selection
4.4.3.1.1 Generic profile

Table 57 specifies the AL service selection within IEC 61158-5-24 for CP 19/3.

Table 57 — CP 19/3: AL service selection

Clause Header Presence Constraints

1 Seepe YES

2 Normative reference Partial Used as negeded

3 Terms, definitions, symbols, abbreviations and conventions Partial Used when-applicable

4 Concepts YES —

5 Data type ASE YES —

6 Communication model specifications — —

6.1 Type specific concepts YES —

6.2 Overview YES —

6.3 FSM ASE YES See 4.4.3.1.2 to
44314

6.4 FAL ASEs — —

6.4.1 Field device control ASE — —

6.4.1.| Service overview YES —

6.4.1.p Master class specifications Partial Depends on AP fypes

6.4.1.B Slave class specifications Partial See 4.4.3.1.2 to

6.4.1.4 Monitor class specifications Partial 44314

6.4.2 Message ASE NO —

6.4.3 Event management ASE YES Depends on AP fypes
See 4.4.3.1.2 to
44314

6.5 FAL ARs — —

6.5.1 AR model — —

6.5.1.{ Overview YES Field device confrol
(FDC) AREP only

6.5.1.p AR(model for field device control service YES

6.5.1.B AR model for message service NO

6.5.2 FDC AREP — —

6.5.2.1 FDC Master AR class Partial Depends on AP types

6.5.2.2 FDC Slave AR class Partial See 4.4.3.1.2 to

6.5.2.3 FDC Monitor AR class Partial 44314
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Table 58 specifies the ASE class selection within IEC 61158-5-24 for C1 master of CP 19/3.

Table 58 — Class selection for C1 master of CP 19/3

Clause Class name Presence Constraints
6.3.2 FieldbusSystemManager class YES Maximum number of instances: 1
specifications object

6.4.1.2 Master class specifications Partial Maximum number of instances:
14 objects
See Table 59 and Table60

6.4.1.B Slave class specifications NO —

6.4.1.4 Monitor class specifications NO —

6.4.3.p EventManager class specification YES Maximum number of instanges: 1
object

6.5.2.] FDC Master AR class Partial Maximum number of instanges:
14 objects
See Table 61 and Table 62

6.5.2.p FDC Slave AR class NO —

6.5.2.B FDC Monitor AR class NO —

6.5.3.1 Message AR definition NO —_

Table 59 — Master class attribute selection for C1 master of CP 19/3

Attripute ref. Attribute name Usage Constraints
1-4 — o —

5-1d0 — M —

11 DTMode — Single Transfer mode only
12 SubCMDMode — Not support

13 — M —

14 DevProfileType — —

15 - 16 — M —

17 WDT — Not used

18 RWDT — Not used

Table 60 — Master class service selection

Service ref. Service name Usage Constraints
1-3 — M —
4 FDC-Connect — Not used
5 FDC-SyncSet — Not used
6 FDC-Disconnect — Not used
7-10 — M —
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Table 61 — FDCMaster-AR class attribute selection for C1 master of CP 19/3

Attribute ref. Attribute name Usage Constraints

1-4 — o —

5-9 — M —

10 DTMode — Single Transfer only

11-12 — M —

| Table 62 — FDCMaster-AR class service selection

Servil:e ref. Service name Usage Constraints

1-4 — M —

5 AR-StartComCycle M Parameter “DTMode” uses ¢nly
“single transfef mode”, and
parameter “CMDForm” useq only
“Short PBU type II”.

6-7 — M —

4.4.3.1.3 Details for C2 master
Table|63 specifies the ASE class selection within IEC 641458-5-24 for C2 master of CP 1p/3.
Table 63 — Class selection for.C2 master of CP 19/3
Clause Class name Presence Constraints

6.3.2 FieldbusSystemManager class YES Maximum number of instanges: 1

specifications object

6.4.1.p Master class specifications NO —

6.4.1.B Slave class specifications NO —_

6.4.1.4 Monitor class specifications Partial Maximum number of instan¢es: 1
object
See Table 64 and Table 65

6.4.3.p EventManager class specification YES Maximum number of instan¢es: 1
object

6.5.2.|1 EDC Master AR class NO —

6.5.2.p FDC Slave AR class NO —

6.5.2.8 FDC Monitor AR class Partial Maximum number of instanges:

14 objects

See Table 66 and Table 67

Table 67

Table 64 — Monitor class attribute selection for C2 master of CP 19/3

Attribute ref. Attribute name Usage Constraints
1-4 — o —
5-8 — M —
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Table 65 — Monitor class service selection

Service ref. Service name Usage Constraints
1-3 — M —
11,12 — M —

Table 66 — FDCMonitor-AR class attribute selection for C2 master of CP 19/3

Attribute ref. Attribute name Usage Constraints
1-4 — o —
5-9 M
Table 67 — FDCMonitor-AR class service selection
Servige ref. Service name Usage Constraints
1-9 — M —
4.4.3.1.4 Details for slave AP

Table|68 specifies the ASE class selection within IEC 61158<5-24 for slave AP of CP 19/3.

Table 68 — Class selection for slave AP of CP 19/3

Clause Class name Presence Constraints
6.3.2 FieldbusSystemManager class YES Maximum number of instanges: 1
specifications object

6.4.1.p Master class specifications NO —

6.4.1.B Slave class specifications Partial Maximum number of instanges: 1
object
See Table 69 and Table 70
Table 70

6.4.1.4 Monitor class specifications NO —

6.4.3.p EventManager class specifications YES Maximum number of instan¢es: 1
object

6.5.2.| FDC Master AR class NO —

6.5.2.p FDC Slave AR class Partial Maximum number of instan¢es: 1
object
See Table 71 and Table 72

6.5.2.3 FDC Monitor AR class NO —



https://iecnorm.com/api/?name=6a0de88a9fadd6083a08b72c68dce29e

IEC 61784-1-

19:2023 © IEC 2023

- 61—

Table 69 — Slave class attribute selection for slave AP of CP 19/3

Attribute ref. Attribute name Usage Constraints
1-4 — o —

5-10 — M —

11 DTMode — Single Transfer mode only
12 SubCMDMode — Not support

13 — M —

14 DevProfileType — —

15 - 16 = ™ =

17 WDT — Not used

18 RWDT — Not used

Table 70 — Slave class service selection

Servige ref. Service name Usage Constraints
1-3 — M —+
4 FDC-Connect — Not used
5 FDC-SyncSet — Not used
6 FDC-Disconnect = Not used
7 - 10 — M —

Table 71 — FDCSlave-AR class attribute selection for slave AP of CP 19/3

Attripute ref. Attribute name Usage Constraints
1-4 — o —
5-7 — M —
10 DTMode — Single Transfer mode only
9 -14 — M —
Table 72 — FDCSlave-AR class service selection
Servige ref. Service name Usage Constraints
1-6 — M —
7 AR-SendCemmend
4.4.3.2 AL protocol selection

Table 73 specifies the AL protocol selection within IEC 61158-6-24 for this profile.
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Table 73 — CP 19/3: AL protocol selection

Clause Header Presence Constraints
1 Scope YES —
2 Normative reference Partial Used as needed
3 Terms, definitions, abbreviations, symbols and Partial Used when applicable
conventions
4 Abstract syntax — —
4.1 Basic Data types YES —
4.2 FAL PDU types — —
4.2.1 Top of APDU types: _APDU YES —
4.2.2 PDUs for field device control service Partial Used when applicable
4.2.3 PDUs for message service NO —
4.3 Detailed definitions of _FDCservice-PDUs — —
4.3.1 Short PDU type NO —
4.3.2 Long PDU type NO —
4.3.3 Enhanced PDU type NO —
4.3.4 SubCommand PDU type YES —
4.3.5 Short PDU type Il YES
4.4 Device profile NO —
5 Transfer syntax YES —
6 Structure of FAL protocol state machine YES —
7 AP-context state machine (APC SM) YES —
8 FAL service protocol machines (FSRM) — —
8.1 Overview Partial Used when applicable
8.2 Field Deice Control ProtocolMachine (FDC PM) YES —
8.3 Message Protocol Machihe (MSGPM) NO —
9 Application relationship protocol machine (ARPM) — —
9.1 General Partial Used when applicable
9.2 ARPM for FDC ASE YES —
9.3 ARPM for MSG ASE (ARPM-MSG) NO —
10 DLy mapping protocol machine (DMPM) YES —
Anney A Device profile and FDC command sets NO —
Anne) B Virtual memory space and device information NO —
Anney G Basic message function NO —
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

RESEAUX INDUSTRIELS -
PROFILS -

Partie 1-19: Profils de bus de terrain —
Famille de profils de communication 19

AVANT-PROPOS

La Commission Electrotechnique Internationale (IEC) est une organisation mondiale de normatigation co
de J'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités nationaux de I'IEC). IR I[EC a pol
de flavoriser la coopération internationale pour toutes les questions de normalisation dans les dqg
de llélectricité et de I'électronique. A cet effet, '|EC — entre autres activités — publie des Normes internat
des|Spécifications techniques, des Rapports techniques, des Spécifications accessibles au public (PAS
Guifles (ci-aprés dénommeés "Publication(s) de I'l[EC"). Leur élaboration est confiéé\a-des comités d’étud
travlaux desquels tout Comité national intéressé par le sujet traité peut "participer. Les organ
intefnationales, gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec\IEC, participent égalem
travgux. L'IEC collabore étroitement avec I’Organisation Internationale, de) Normalisation (ISO), sel
confitions fixées par accord entre les deux organisations.

Les|décisions ou accords officiels de I'lEC concernant les questions techniques représentent, dans la me|
pospible, un accord international sur les sujets étudiés, étant donné-que-les Comités nationaux de I'lEC int
sonf représentés dans chaque comité d’études.

Les| Publications de I'lEC se présentent sous la forme de fecommandations internationales et sont 3
conjme telles par les Comités nationaux de I'lEC. Tous les, efforts raisonnables sont entrepris afin qU
s’agsure de I'exactitude du contenu technique de ses PRublications; I'lEC ne peut pas étre tenue resp
de l[éventuelle mauvaise utilisation ou interprétation qui en est faite par un quelconque utilisateur final.

s le but d’encourager I'uniformité internationale,.les Comités nationaux de I'lEC s’engagent, dans

y cqmpris ses experts-particuliers et les membres de ses comités d’études et des Comités nationaux d
pouf tout préjudice causé en cas de dommages corporels et matériels, ou de tout autre dommage de
natdire que ce soits.directe ou indirecte, ou pour supporter les colts (y compris les frais de justice) et les d§
décpulant de lagublication ou de I'utilisation de cette Publication de I'lEC ou de toute autre Publication d
ou qu crédit qui\lui est accordé.

L’atfention€st attirée sur les références normatives citées dans cette publication. L’utilisation de publ
réfédrencées est obligatoire pour une application correcte de la présente publication.

L’atiention est attirée sur le fait que certains des éléments de la présente publication de 'l|EC peuvent fair
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de droits de brevet. L’IEC ne saurait étre tenue pour responsable de ne pas avoir identifié de tels droits de

propriété et averti de leur existence.

L’attention est attirée sur le fait que l'utilisation de certains des types de protocoles associés
est restreinte par les détenteurs des droits de propriété intellectuelle. En tout état de cause,
I’engagement de renonciation partielle aux droits de propriété intellectuelle pris par les
détenteurs de ces droits autorise I'utilisation d’'un type de protocole de couche avec les autres
protocoles de couche du méme type, ou dans des combinaisons avec d’autres types autorisées
explicitement par les détenteurs respectifs des droits de propriété intellectuelle pour ces types.

NOTE Les combinaisons de types de protocoles sont spécifiées dans la série IEC 61784-1 et dans la série IEC 61784-2.

L'IEC 61784-1-19 a été établie par le sous-comité 65C: Réseaux industriels, du comité
d’études 65 de I'lEC: Mesure, commande et automation dans les processus industriels. Il s’agit
d’une Norme internationale.
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Cette premiére édition, conjointement avec les autres parties de la méme série, annule et
remplace la cinquiéme édition de I'|EC 61784-1 parue en 2019. Cette premiére édition constitue
une révision technique.

Cette édition inclut les modifications techniques majeures suivantes par rapport
a'lEC 61784-1:2019:

e scission de I'lEC 61784-1 d’origine en plusieurs sous-parties, une sous-partie pour le
matériel de nature générique et une sous-partie pour chaque famille de profils de
communication spécifiée dans le document d’origine;

e ajout du profil CP 19/3;
e mipe a jour des tableaux de sélection pour la CPF 19.

Le texte de cette Norme internationale est issu des documents suivants:

Projet Rapport de vote
65C/1207/FDIS 65C/1236/RVD

Le ragport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute infermation sur le vote|ayant
abouti a son approbation.

La vefsion frangaise de la norme n’a pas été soumise au vote.
La langue employée pour I’élaboration de cette Normeyinternationale est 'anglais.

Ce document a été rédigé selon les Directives ISO/IEC, Partie 2, il a été développé selpn les
Directjves ISO/IEC, Partie 1 et les Directives/SO/IEC, Supplément IEC, disponibles| sous
www.iec.ch/members_experts/refdocs. Les_‘principaux types de documents développgs par
I'IEC gont décrits plus en détail sous www:iec.ch/publications.

Une liste de toutes les parties de la.série IEC 61784-1, publiées sous le titre général Réiseaux

industriels — Profils — Partie 1: Profils de bus de terrain, se trouve sur le site web de I'l|EC.

Le corEité a décidé que le cantenu de ce document ne sera pas modifié avant la date de sfabilité
indiquge sur le site web de\'lEC sous webstore.iec.ch dans les données relatives au dociment
rechefché. A cette date,le document sera:
e retonduit;

e supprime;

e anpende.

. rilnplacé par une édition révisée; ou
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INTRODUCTION

La série IEC 61784-1 fournit un jeu de profils de communication (CP) au sens de
I'ISO/IEC TR 10000-1. Il répond ainsi a la nécessité d’identifier les familles de protocoles qui
coexistent au sein de la série IEC 61158, aprés I’harmonisation internationale des technologies
de bus de terrain disponibles sur le marché. De maniére plus spécifique, ces profils permettent
d’établir correctement la conformité a la série IEC 61158 et d’éviter la prolifération d’applications
divergentes qui en restreindraient I'utilisation, la clarté et la compréhension. Des profils
supplémentaires couvrant des aspects spécifiques du marché, tels que la slreté fonctionnelle
ou la sécurité des informations, peuvent faire I'objet de futures parties de la série IEC 61784-1.

La sélfie TEC 61784-T couvre plusieurs familles de profils de communication (CPF), qui dé¢rivent
un ou| plusieurs profils de communication. Ces profils identifient, au sens strict du-{erme,
des squs-ensembles de protocoles de la série IEC 61158 au moyen de profils de communication
spécifjques au protocole. lls ne définissent pas de profils d’appareils qui spécifient’ des profils
de communication parallélement aux fonctions d’application nécessaires pour tépondie aux
besoins d'une application spécifique (ci-aprés dénommés les "profils d’application™).

Il est |convenu que ces derniéres classes de profils faciliteraient l'utilisation de la série de
normgs IEC 61158; les profils définis dans la série IEC 61784-1 sontune étape nécessaife a la
réalisation de cette tache.

Il est pgalement important de souligner que l'interopérabilite.— définie comme I'aptitude d’au
moins|deux systémes de réseaux a échanger des informations et a faire une utilisation mutuelle
des ipformations ainsi échangées (voir ISO/IEC TRA40000-1) — ne peut étre directement
obtendie sur la méme liaison que pour des appareils confermes a un méme profil de communigation.

Les profils contenus dans la série IEC 61784-17sont construits en se référant a I'lEC 61158-2
et aux séries IEC 61158-3, IEC 61158-4, I[EC 61158-5 et IEC 61158-6, ainsi qu’a d’autres
normds IS, TS ou normes reconnues dans‘le monde entier, suivant le cas?). Il est ex|gé de
chaque profil qu’il fasse référence a aumoins une partie de la série IEC 61158, en p|us de
'EC 6$1158-1.

Deux profils ou plus qui sont lies.a une méme famille sont spécifiés au sein d’'une "famjlle de
profil de communication" (CRE).

1) Les profils internationaux normalisés peuvent contenir des références normatives a des spécifications autres que
des Normes internationales; voir I'I|SO/IEC JTC 1 N 4047: The Normative Referencing of Specifications other
than International Standards in International Standardized Profiles — Guidelines for ISP Submitters (disponible
en anglais seulement).
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Partie 1-19: Profils de bus de terrain —
Famille de profils de communication 19

omaine d’application

La prdsente partie de I'lEC 61784-1 définit la famille de profils de communication 19 (CliF 19).
La CHF 19 spécifie un ensemble de profils de communication spécifiques a un pratocol

basés
conce
et la gommande de processus.

sur la série IEC 61158 (type 24 et type 27) et d’autres normes, a_dtiliser p
ption des dispositifs impliqués dans les communications dans la fabrication en

C, ou bien sur des normes ou des Normes internationales établies par d’autfes organismes de norma
re sur des processus de normes ouvertes.

Certains CP de la CPF 19 sont spécifiés dans I'lEC 61784-2-19,

e CP sélectionne un sous-ensemble de services et de’protocoles approprié, cohé
tible, a partir de 'ensemble du jeu pertinent définiyet modélisé dans la série IEC §
fil décrit également, pour le sous-ensemble_sélectionné de services et de proto
contrainte possible ou nécessaire au niveau_des valeurs des parametres.

pférences normatives

bcuments suivants sont cités dans.le texte de sorte qu’ils constituent, pour tout ou
r contenu, des exigences du présent document. Pour les références datées, seule I
‘applique. Pour les références non datées, la derniére édition du document de réfq
que (y compris les éventuels amendements).

Toutes les parties de la\série IEC 61158, ainsi que la série IEC 61784-1 et la série IEC 61784-2 fon
aintenance simultanée,\Les références croisées a ces documents dans le texte se rapportent par con
ions datées dans ja presente liste de références normatives.

158 (toutesiles parties), Réseaux de communication industriels — Spécifications dé
rain.

158-2:2023, Réseaux de communication industriels — Spécifications des bus de

(CP)
bur la
usine

Tous les CP sont fondés sur des normes, des projets de normes ou des Normes internationales gubliées

isation,

ent et
1158.
coles,

partie
bdition
rence

t 'objet

équent

bs bus

errain

IEC 61158-3-24:2023, Réseaux de communication industriels — Spécifications des bus de
terrain — Partie 3-24: Définition des services de la couche liaison de données — Eléments de
type 24

IEC 61158-4-24:2023, Réseaux de communication industriels — Spécifications des bus de
terrain — Partie 4-24: Spécification du protocole de la couche liaison de données — Eléments de
type 24

IEC 61158-5-24:2023, Réseaux de communication industriels — Spécifications des bus de
terrain — Partie 5-24: Définition des services de la couche application — Eléments de type 24

IEC 61158-5-27:2023, Réseaux de communication industriels — Spécifications des bus de
terrain — Partie 5-27: Définition des services de la couche application — Eléments de type 27
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IEC 61158-6-24:2023, Réseaux de communication industriels — Spécifications des bus de
terrain — Partie 6-24: Spécification du protocole de la couche application — Eléments de type 24

IEC 61158-6-27:2023, Réseaux de communication industriels — Spécifications des bus de
terrain — Partie 6-27: Spécification du protocole de la couche application — Eléments de type 27

IEC 61784-1-0:2023, Réseaux industriels — Profils — Partie 1-0: Profils de bus de terrain —
Concepts généraux et terminologie

ISO/IEC/IEEE 8802-3, Télécommunications et échange entre systéemes informatiques —
Exigences pour les réseaux locaux et métropolitains — Partie 3: Norme pour Ethernet

TIA-4J55-A:1998, Electrical Characteristics of Generators and Receivers for Use in. Ba

Digita

3 T

3.1

Multipoint Systems (disponible en anglais seulement)

brmes, définitions, abréviations, symboles et conventions

Termes et définitions

Pour Ies besoins du présent document, tous les termes et les définjtions de la série IEC

et de

L’1SO
en no

o |E
e |S
3.2

3.2.1

Pour
série
CP
CPF
MAU

3.2.2
RS 48

'IEC 61784-1-0 s’appliquent.

malisation, consultables aux adresses suivantes:

C Electropedia: disponible a I’'adresse https;/Avww.electropedia.org/;

D Online browsing platform: disponible a ¥adresse https://www.iso.org/obp.
Abréviations et symboles

Abréviations et symboles communs

EC 61158 et I'lEC 61784-1-0 s’appliquent.

Communication Profile (profil de communication)
Communhigation Profile Family (famille de profils de communication)

Medium Attachment Unit (unité de liaison au support)

Autres,abréviations et symboles
5 MAU conforme a la TIA-485-A

3.3

Conventions

anced

51158

et I'lEC tiennent a jour des bases de données terminologiques destinées a étre ut{lisées

es besoins du présent document, tous les symboles et abréviations définis dans la

Pour les besoins du présent document, les conventions définies dans I'lEC 61784-1-0

s’appl

iquent.
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4 CPF 19 (MECHATROLINK?2)

4.1 Présentation générale

La famille de profils de communication 19 définit des profils de communication (CP) fondés
sur le type 24 de I'|EC 61158-2, de I'|EC 61158-3-24, de I'lEC 61158-4-24, de I'lEC 61158-5-24
et de I'|EC 61158-6-24, ainsi que sur d’autres normes. (Voir le Tableau 1 et le Tableau 2)

La CPF 19 (MECHATROLINK) est constituée de quatre ensembles de protocoles distincts,
connus de maniere générique (pour des raisons historiques) sous [I'appellation
MECHATROLINK- I (M-Il) pour le CP 19/1, MECHATROLINK-III (M-11l) pour le CP 19/2,
2-LINK 1T pour Te CP 19/3 et MECHATROLINK-4 (M-4) pour le CP 19/4, qui difféerent
principalement par leurs couches physiques.

o Prpfil 19/1 (M-II): fondé sur la PhL de la TIA-485-A, qui fonctionne a 10 Mbit/s.

o Prpfil 19/2 (M-Ill): fondé sur la PhL de I'ISO/IEC/IEEE 8802-3 (Etherngt), ‘qui foncfionne
a 100 Mbit/s.

o Prpfil 19/3 (Z-LINK II): fondé sur la PhL de la TIA-485-A, qui fonctionne jusqu’a 32 Mpit/s.

e Prpfil 19/4 (M-4): fondé sur la PhL de I'ISO/IEC/IEEE 8802-3\(Ethernet), qui fonctionne
a 100 Mbit/s.

Chaquye CP est classé en profils plus détaillés, sur la base 'd’'un autre aspect du type de
processus d’application (AP) ou autre type d’appareil. Chaque type AP dans un méme CP joue
différgnts réles dans un méme réseau en tant qu’appare€il principal C1, appareil principallC2 et
appargil subordonné. Ces profils détaillés sont décritsdans chaque paragraphe, si nécegsaire.

Tableau 1 — CPF 19: vue d’ensemble des*jeux de profils (CP 19/1 et CP 19/2)

Profil 19/1 (M-Il) Profil 19/2 (M-IlI)
Copche Appareil Appareil Appareil Appareil Appareil AppaLeiI
principal C1 principal C2 | subordonné principal C1 principal C2 subordionné
Applidation IEC 61158-5-24, 61158:6-24 IEC 61158-5-24, 61158-6-24
Liaisop IEC 61158-3-24, 64158-4-24 IEC 61158-3-24, 61158-4-24
de dopnées
Physigue IEC 61158-2 IEC 61158-2
ISO/IEC/IEEE 8802-3
Tableau 2 — CPF 19: vue d’ensemble des jeux de profils (CP 19/3 et CP 19/4)
Profil 19/3 (X-LINK II) Profil 19/4 (M-4)-
Co A o A o A o A .
e principal C1 | principal C2 | subordonné | APPareil principal C1 subordonné
Application IEC 61158-5-24, 61158-6-24 IEC 61158-5-27, 61158-6-27
Liaison IEC 61158-3-24, 61158-4-24 —
de données
Physique IEC 61158-2 IEC 61158-2
ISO/IEC/IEEE 8802-3

2) MECHATROLINK™ est une appellation commerciale de YASKAWA ELECTRIC CORPORATION. Cette information
est donnée a l'intention des utilisateurs du présent document et ne signifie nullement que I'lEC approuve le
détenteur des appellations commerciales ou de I'un quelconque de ses produits. La conformité a ce profil n’exige
pas l'utilisation des appellations commerciales. L’utilisation de I'appellation commerciale MECHATROLINK exige
I'autorisation du détenteur de I'appellation commerciale.
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4.2 CP 19/1 (MECHATROLINK-II)

421

Sélection de la couche physique

Le Tableau 3 spécifie la sélection de la PhL dans le cadre de I'l[EC 61158-2 pour ce profil.

Tableau 3 — Profil CP 19/1: sélection de la PhL

a paire torsadée

Paragraphe En-téte Présence Contraintes

1 Domaine d’application Ooul —

2 Références normatives Partielle Utilisé si nécessaire
3 Termes et définitions — —

3.1 Termes et définitions communs Partielle Utilisé le.cas‘echéant
3.2-B.10 — NON —

3.1 Type 24: termes et définitions oul -

Paragfaphes suivants | — NON —

4 Symboles et abréviations — —

4.1 Symboles — —

411+4.1.9 — NON —

4.1.10 Type 24: symboles oul —

Paragfaphes suivants | — NON —

4.2 Abréviations — —

42131+4.2.9 — NON —

4.2.10 Type 24: abréviations Oul —

Paragfaphes suivants | — NON —

5 Interface DLL — PhL — —

5.1 Généralités Partielle Utilisé le cas échéant
5.2-5.10 — NON —

5.1 Type 24: Service exigé Oul —

Paragfaphes suivants | — NON —

6 Interface gestion de systéme — PhL — —

6.1 Genéralités Partielle Utilisé le cas échéant
6.2-p.8 — NON —

6.9 Type 24: Interface gestion de systéme — PhL Oul —

Paragfaphes suivants | — NON —

7-8 — NON —

9 Sous-couche dépendante du support (MDS) — —

9.1 Généralités Partielle Utilisé le cas échéant
9.2 -9.11 — NON —

9.12 Type 24: MDS céable a paire torsadée Qul —

Paragraphes suivants | — NON —

10 Interface MDS — MAU — —

10.1 Généralités Partielle Utilisé le cas échéant
10.2 - 10.7 — NON —

10.8 Type 24: Interface MDS — MAU: Support cablé Qul —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes

Paragraphes suivants | — NON —

11-32 — NON —

33 Type 24: Unité de liaison au support (MAU): oul

support cablé a paire torsadée

Articles/paragraphes — NON —

suivants

Annexes A - R — NON —

Annexe S Type 24: Spécification de connecteur — —
S.1 \Vue - densemble Particlle Utilisé-le-cas-échéant
S.2 Connecteur de type 24-1 oul —
S.3 Connecteur de type 24-2 NON —
S.4 Connecteur de type 24-3 NON —

Annexe T — NON D

Annexe U Type 24: Spécifications du cablage du support — —

et topologies de réseau
U.1 Type 24: Options MAU: support cablé a paire NON —
torsadée

Annexes suivantes — NON —

4.2.2 Couche liaison de données
4.2.2.1 Sélection des services DLL
4.2.2.11 Profil générique
Le Tapleau 4 spécifie la sélection des.services DLL dans le cadre de I'l|EC 61158-3-24 pour
ce prdfil.
Tableau 4 =;CP 19/1: sélection des services DLL
Paragfraphe En-téte Présence Contraintes
1 Domaine d’application Oul —
2 Références normatives Partielle Utilisé si nécessaire
3 Termes,. définitions, symboles, abréviations et Particlle Utilisé le cas échéart
conventions
4 Services et concepts de Liaison de données — —
4.1 Vue d’ensemble Ooul —
4.2 SUIV;UUO ut;:;oatcul DLS
4.2.1 Généralités Oul —
422 Ecrire données oul —
4.2.3 Lire données Ooul —
4.2.4 Service Emettre données avec Acquittement (SDA) Oul Option
4.2.5 Service Emettre données sans Acquittement (SDN) NON —
4.2.6 Evénement oul —
427 Obtenir Etat oul —
4.3 Vue d’ensemble des interactions Ooul —
4.4 Spécification détaillée des services et interactions — —
4.41 Ecrire données oul —
4.4.2 Lire données Ooul —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
4.4.3 Emettre données avec Acquittement Oul Option

4.4.4 Emettre données sans Acquittement (SDN) NON —

4.45 Evénement cyclique oul —

5 Service de Gestion DL — —

5.1 Vue d’ensemble — —

5.1.1 Généralités oul —

5.1.2 Réarmement Oul —

51.3 Etablir Valeur oul —

5.1.4 Obtenir valeur Ooul —

5.1.5 Evaluer retard NON —

5.1.6 Etablir mode de communication NON —

5.1.7 Démarrer communication Oul —

5.1.8 Supprimer état d’erreur Oul —

5.1.9 Evénement DLM oul —

5.2 Vue d’ensemble des interactions Oul —

5.3 Spécification détaillée des services et interactions — —

5.3.1 Réarmement Qul —

5.3.2 Etablir Valeur oul —

5.3.2. Fonction Oul —

5.3.2.2 Types de paramétres — —

5.3.2.2.1 Généralités oul —

5.3.2.2.2 Var_ID Partielle Voir4.2.21.2a4.22.1.4
5.3.2.2.3 Val Partielle Voir4.2.21.2a4.2.2.1.4
5.3.2.2.4 Résultat Ooul —

5.3.3 Obtenir valeur — —

5.3.3. Fonction Ooul —

5.3.3.2 Types de paramétres oul —

5.3.3.2.1 Généralités oul —

5.3.3.2.2 Var_ID Partielle Voir4.2.21.2a4.22.1.4
5.3.3.2.3 Val Partielle Voir4.2.21.2a4.22.1.4
5.3.3.2.4 Résultat Ooul —

5.3.4 Evaluer retard NON —

5.3.5 Etablir mode de communication NON —

5.3.6 Démarrer communication Oul —

5.3.7 Supprimer erreur Oul —

5.3.8 Evénement d’erreur DLM oul —

4.2.2.1.2 Détail pour Appareil principal C1

Le Tableau 5 spécifie la sélection des services DLL dans le cadre de I'l|EC 61158-3-24 pour
I'appareil principal C1 du CP 19/1.
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.3.2.2.21 Généralités — —
5.3.2.2.2.2 MA Ooul —
5.3.2.2.2.3 Nmax_slaves Oul —
5.3.2.2.2.4 Cyc_sel Ooul —
5.3.2.2.2.5 Nmax_dly_cnt NON —
5.3.2.2[Z76 0_sz OUl =
5.3.2.2|2.7 Pkt_sz oul Option
5.3.2.2|2.8 Nmax_retry Oul —
5.3.2.2)2.9 Tcycle Ooul —
5.3.2.2|12.10 Tslot Oul —
5.3.2.2|12.11 Tunit NON —
5.3.2.2|2.12 Tidly NON =
5.3.2.2|12.13 Tc2_dly NON —
5.3.2.2|2.14 I0_Map NON —
5.3.2.2|2.15 Line_code NON —
5.3.2.2|2.16 Baud_rate NON —
5.3.2.2|2.17 Tlatch NON —
5.3.2.2|12.18 TCC_mul NON —
5.3.2.2|2.19 TCC_pos NON —
5.3.2.2|3 Val Partielle Voir Note
5.3.3.2|4 Résultat Partielle Voir Note
NOTE | Identique a 5.3.2.2.2.1 a2 5.3.2.2.2.19-dans ce tableau.
4.2.2.1.3 Détail pour Appareil principal C2
Le Tapleau 6 spécifie a)sélection des services DLL dans le cadre de I'l|EC 61158-3-24 pour
I'appalreil principal C2 du CP 19/1.

Tableau6 — Sélection des services DLL — appareil principal C2 du CP 19/1
Paragraphe En-téte Présence Contraintes
5.3.2.2|2 Var_ID — —
5.3.2.2.2.1 Généralités — —
5.3.2.2.2.2 MA Oul —
5.3.2.2.2.3 Nmax_slaves QuI —
5.3.2.2.2.4 Cyc_sel oul —
5.3.2.2.2.5 Nmax_dly_cnt NON —
5.3.2.2.2.6 IO_sz Oul —
5.3.2.2.2.7 Pkt_sz Oul Option
5.3.2.2.2.8 Nmax_retry oul —
5.3.2.2.2.9 Tcycle Ooul —
5.3.2.2.2.10 Tslot Oul —
5.3.2.2.2.11 Tunit NON —
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5.3.2.2.2.12 Tidly NON —
5.3.2.2.2.13 Tc2_dly NON —
5.3.2.2.2.14 10_Map NON —
5.3.2.2.2.15 Line_code NON —
5.3.2.2.2.16 Baud_rate NON —
5.3.2.2.2.17 Tlatch NON —
5.3.2.2.2.18 TCC_mul NON —
5.3.2.2.2.19 TCC_pos NON —
5.3.2.23 Val Partielle Voir Note
5.3.3.2)4 Résultat Partielle Voir Note
NOTE | Identique a 5.3.2.2.2.1 2 5.3.2.2.2.19 dans ce tableau.
4.2.2.1.4 Détail pour appareil subordonné
Le Tapleau 7 spécifie la sélection des services DLL dans le cadre de MEC 61158-3-24 pour
I'appalreil subordonné du CP 19/1.
Tableau 7 — Sélection des services DLL — appareil subordonné du CP 19/1

Paragraphe En-téte Présence Contraintes
5.3.2.2|2 Var_ID < —
5.3.2.2|2.1 Généralités - —
5.3.2.2|2.2 MA Oul —
5.3.2.2|2.3 Nmax_slaves NON —
5.3.2.2)2.4 Cyc_sel NON —
5.3.2.2[2.5 Nmax_dly_cnt NON —
5.3.2.2|2.6 IO_sz Oul —
5.3.2.2|2.7 Pkt_sz Oul Option
5.3.2.2|2.8 Nmax_retry Ooul —
5.3.2.2)2.9 Tcycle oul —
5.3.2.2|12.10 Tslot NON —
5.3.2.2|2.11 Tunit NON —
5.3.2.2|12.12 Tidly NON —
5.3.2.2|2.13 Tc2_dly NON —
5.3.2.2|294 I0_Map NON —
5.3.2.2.2.15 Line_code NON —
5.3.2.2.2.16 Baud_rate NON —
5.3.2.2.2.17 Tlatch NON —
5.3.2.2.2.18 TCC_mul NON —
5.3.2.2.2.19 TCC_pos NON —
5.3.2.2.3 Val Partielle Voir Note
5.3.3.2.4 Résultat Partielle Voir Note

NOTE Identique a 5.3.2.2.2.1 2 5.3.2.2.2.19 dans ce tableau.
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4.2.2.2 Sélection du protocole DLL
4.2.2.21 Profil générique
Le Tableau 8 spécifie la sélection du protocole DLL dans le cadre de I'|[EC 61158-4-24 pour ce
profil.
Tableau 8 — CP 19/1: sélection du protocole DLL
Paragraphe En-téte Présence Contraintes
1 Domaine d’application QuI —
2 Référencesnormatives Partrette Ytitisé—strécessaife
3 Termes, définitions, symboles, abréviations et conventions | Partielle Utilisé le cas échépnt
4 Vue d’ensemble du protocole DL — —
4.1 Fonctionnalité caractéristique du protocole DL Oul —
4.2 Composant de couche DL QuI —
4.3 Séquence de synchronisation — —
4.3.1 Vue d’ensemble Ooul —
4.3.2 Transmission cyclique — —
4.3.2. Type d’intervalle de temps fixe QuUl —
4.3.2.2 Type d’intervalle de temps configurable NON —
432% Relat?on de synchronis:cltion entre communication eyclique oul _
et traitement des données
4.3.2.4 Type d’absence d’intervalle de temps NON —
Relation de synchronisation entre une transmission
4.3.2.% cyclique et un traitement des données,pour le type NON —
d’absence d’intervalle de temps
4.3.3 Mode d’émission acyclique NON —
4.4 Service pris par hypothése par la PhL QuI —
4.5 Parametres locaux, variable, compteurs, temporisateurs — —
4.5.1 Vue d’ensemble Oul —
452 X:r;ﬁit’s'gse‘npggzr%‘ztrgs'I;"?;"npctteic‘)‘;sDeﬁéemporisate”rs Particlle | Voir4.2.2.22et4p.2.2.4
5 Structure/DLPDU — —
5.1 Vue d'ensemble Ooul —
5.2 Structure DLPDU au format de base NON —
5.3 Structure DLPDU de format court Ooul —
5.4 Structure DLPDU de format Il court NON —
6 Procedure d element de DLE — —
6.1 Vue d’ensemble Ooul —
6.2 Sous-couche de contrble de transmission cyclique oul —
6.2.1 Généralités Oul —
6.2.2 Interface utilisateur DLS Ooul —
6.2.3 Machines de protocole de CTC QuI —
6.2.3.1 Vue d’ensemble Ooul —
6.2.3.2 Machine de protocole de transmission cyclique — —
6.2.3.22 Machine de protocole de communication cyclique NON .

a intervalle de temps configurable
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
6.2323 E;/)QI?;E):S utilisées par la machine de transmission Partielle _
62024 | Maphine deprotocols do communication cyolaue 20pe | oy |
62325 | (0t hour io type d'absence dintervalle detomps | NON | =
6.2.3.3 Machine de protocole de segmentation de messages — Option
6.3.3.3.1 Généralités Ooul —
6.2.3.3.2 Segmentation pour DLPDU au format de base NON —
6.2.3.8.3 Segmentation pour DLPDU de format court Partielle \e/toéilr.g.g..g..jz
62384 | o sogmentation de messages Partielle | —
6.2.3.4 Machine de protocole de transmission acyclique NON —
6.2.4 Interface CTC — DLM Ooul —
6.3 Envoi — Réception de commande — —
6.3.1 Généralités — —
6.3.2 Interface SRC — CTC oul —
6.3.3 Spécification détaillée des SRC — —
6.3.3. Vue d’ensemble Ooul —
6.3.3.2 Convertisseur parallele-série — —
6.3.3.2.1 Architecture interne oul —
6.3.3.2.2 Comportement Qul —
6.3.3.2.2.1 Vue d’ensemble Ooul —
6.3.3.2.2.2 Convertisseur paralléle-série pour ttame au format de base NON —
6.3.3.2.2.3 Convertisseur paralléle-sériepour trame de format court Oul —
6.3.3.2.2.4 Convertisseur paralléle-série pour trame de format Il court | NON —
6.3.3.8 Convertisseur sériepacallele — —
6.3.3.8.1 Architecture interne oul —
6.3.3.8.2 Comportement — —
6.3.3.8.2.1 Vue d’ensemble Ooul —
6.3.38.22 t());):;/ertisseur série-parallele pour trame au format de NON .
6.3.3.8.2.3 Convertisseur série-paralléle pour trame de format court Oul —
6.3.3.8.274 Convertisseur série-parallele pour trame de format Il court | NON —
6.3.3.4 Répéteur St Optiomn
6.3.4 Interface SRC — DLM — —
6.3.4.1 Vue d’ensemble Ooul —
6.3.4.2 Définition détaillée des primitives et paramétres de service | — —
6.3.4.2.1 SRC_Reset Ooul —
6.3.4.2.2 SRC_Send_Frame NON —
6.3.4.2.3 SRC_Recv_Frame NON —
6.3.4.2.4 SRC_Enable_Loopback NON —
6.3.4.2.5 SRC_Err_Event Oul —
7 Couche Gestion DL (DLM) — —
71 Vue d’ensemble Ooul —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
7.2 Définitions de primitives Oul —
. . Voir 4.2.2.2.2

7.3 Machine de protocole DLM Partielle et429224

7.4 Fonctions Partielle —

75 I\/!_achme de protocole DLM pour le type d’absence NON .

d’intervalle de temps
7.6 Fonctions pour le type d’absence d’intervalle de temps NON —
4.2.2.0.2 Détail pour Appareil principal C1

Le Tapleau 9 spécifie la sélection du protocole DLL dans le cadre de I'lEC 61158-4-24 pour

I'appalreil principal C1 du CP 19/1.

Tableau 9 — Sélection du protocole DLL — appareil principal C1 du CP 19/1
Paragfraphe En-téte Présence Contraintes
4592 Variables, paramétre_s, compteurs et temporisateurs de prise ) _

en charge de la fonction DLE
4.5.2. V(MA), P(MA) Oul —
452p V(Teycle), P(Tcycle) oul —
4523 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) oul —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) NON —
4.5.2.% V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) NON —
4526 V(IO_sz), P(10_sz) oul —
4527 V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) oul Option
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) oul —
4529 V(Tslot), P(Tslot) oul —
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) NON —
4.5.2.11 V(Tidly), P(Tidly) NON —
4.5.2.2 V(Tc2_dly), P(Te2_dly) NON —
4.5.2.13 V(Tmsg), P(Tmsg) NON —
45214 T(Twrpt) NON —
4.5.2.15 V(IOLMAP), P(I0_MAP) NON —
4.5.2.16 \/(Sts_STI), P(Sts_STI) NON —
45207 \V/(Sts_Err), P(Sts_Err) oul —
45218 V(Fc2msa) Qul —
4.5.2.19 V(Nslave) oul —
4.5.2.20 V(Nretry) oul —
4.5.2.21 V(Nrest_slot) oul —
4.5.2.22 V(Ndly_cnt) NON —
4.5.2.23 V(PDUType) NON —
4.5.2.24 V(SlotType) oul Option
4.5.2.25 V(Nms_1), V(Nms_2) NON —
4.5.2.26 V(Nmr_1), V(Nmr_2) NON —
4.5.2.27 V(Fmp_1), V(Fmp_2) NON —
4.5.2.28 V(Fmf_1), V(Fmf_2) NON —
4.5.2.29 V(Ten) NON —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
4.5.2.30 V(Tdly) NON —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) NON —
4.5.2.32 V(Tst) NON —
4.5.2.33 T(Tcycle) Oul —
4.5.2.34 T(Tslot) Ooul —
4.5.2.35 T(Tmsg) NON —
4.5.2.36 T(Twrpt) NON —
4.5.2.37 Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) Oul —
4.5.2.88 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) Oul —
4.5.2.89 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NON —
6.2.3.0.1 Machine dg protocole de communication cyclique a intervalle . M
de temps fixe
6.2.3.2.1.1 Appareil principal C1 QulI —
6.2.3.2.1.2 Appareil principal C2 NON —
6.2.3.2.1.3 Appareil subordonné NON —
6.2.3.8.3 Segmentation pour DLPDU de format court Oul Option
7.3 Machine de protocole DLM — —
7.31 Appareil principal C1 Oul —
7.3.2 Appareil subordonné et Appareil principal C2 NON —
4.2.2.2.3 Détail pour Appareil principahC2

Le Tapleau 10 spécifie la sélection du protocole DLL dans le cadre de I'l[EC 61158-4-24 pour
I"appalreil principal C2 du CP 19/1.

Tableau 10 — Sélection du-protocole DLL — appareil principal C2 du CP 19/1

Paragfraphe En-téte Présence Contraintes
4592 Variables, paramétre_s, compteurs et temporisateurs de prise . .
en charge_de la fonction DLE

4.5.2. V(MA),«P(MA) Oul —
4522 V(Tcyele), P(Tcycle) oul —
4528 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) Oul —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) NON —
4.5.2.% V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) NON —
4526 V(IO_sz), P(IO_sz) Ooul —
4527 V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) oul Option
45.2.8 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NON —
4529 V(Tslot), P(Tslot) Ooul —
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) NON —
4.5.2.11 V(Tidly), P(Tidly) NON —
45212 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) NON —
45213 V(Tmsg), P(Tmsg) NON —
4.5.2.14 T(Twrpt) NON —
4.5.2.15 V(IO_MAP), P(I0_MAP) NON —
4.52.16 V(Sts_STI), P(Sts_STI) NON —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
45217 V(Sts_Err), P(Sts_Err) Oul —
45218 V(Fc2msg) Ooul —
4.5.2.19 V(Nslave) Ooul —
4.5.2.20 V(Nretry) NON —
4.5.2.21 V(Nrest_slot) NON —
4.5.2.22 V(Ndly_cnt) NON —
4.5.2.23 V(PDUType) NON —
4.5.2.24 V(SlotType) oul Option
4.5.2.p5 V(Nms_1), V(Nms_2) NON —
4.5.2.06 V(Nmr_1), V(Nmr_2) NON —
4.5.2.27 V(Fmp_1), V(Fmp_2) NON =
4.5.2.p8 V(Fmf_1), V(Fmf_2) NON —
4.5.2.29 V(Ten) NON —
4.5.2.80 V(Tdly) NON —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) NON —
4.5.2.82 V(Tst) NON —
4.5.2.83 T(Tcycle) Ooul —
4.5.2.84 T(Tslot) Oul —
4.5.2.85 T(Tmsg) NON —
4.5.2.86 T(Twrpt) NON —
4.5.2.87 Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) NON —
4.5.2.88 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) NON —
4.5.2.89 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NON —
6.23 b1 Machine dg protocole de communication cyclique a intervalle | .
de temps fixe
6.2.3.2.1.1 Appareil principal C1 NON —
6.2.3.2.1.2 Appareil principal C2 QuI —
6.2.3.2.1.3 Appareil subordonné NON —
6.2.3.8.3 Segmentation’pour DLPDU de format court QuI Option
7.3 Machine\de protocole DLM — —
7.31 Appareil principal C1 NON —
7.3.2 Appareil subordonné et Appareil principal C2 Qul —
4.2.2.2.4 Détail pour appareil subordonné

Le Tableau 11 spécifie la sélection du protocole DLL dans le cadre de I'l[EC 61158-4-24 pour
I'appareil subordonné du CP 19/1.
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Tableau 11 — Sélection du protocole DLL — appareil subordonné du CP 19/1

Paragraphe En-téte Présence Contraintes
4592 Variables, paramétre_s, compteurs et temporisateurs de prise . _
en charge de la fonction DLE

4521 V(MA), P(MA) Ooul —
4522 V(Tcycle), P(Tcycle) Oul —
4523 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) NON —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) NON —
4.5.2.5 V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) NON —
4526 V(IO_sz), P(IO_sz) Ooul —
4.52¢% V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) oul Option
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NON =
4529 V(Tslot), P(Tslot) NON —
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) NON —
4.5.2.11 V(Tidly), P(Tidly) NON —
452102 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) NON —
4.5.2.13 V(Tmsg), P(Tmsg) NON —
45214 T(Twrpt) NON —
4.5.2.015 V(IO_MAP), P(I0_MAP) NON —
452016 V(Sts_STI), P(Sts_STI) NON —
45207 V(Sts_Err), P(Sts_Err) Oul —
45208 V(Fc2msg) NON —
4.5.2.19 V(Nslave) NON —
4.5.2.20 V(Nretry) NON —
4.5.2.21 V(Nrest_slot) NON —
4.5.2.p2 V(Ndly_cnt) NON —
4.5.2.23 V(PDUType) NON —
4.5.2.24 V(SlotType) Oul Option
4.5.2.p5 V(Nms_1), V(Nms_2) NON —
4.5.2.06 V(Nmr_1 ) V(Nmr_2) NON —
4.5.2.27 V(Empo1), V(Fmp_2) NON —
4.5.2.p8 V(Fmf_1), V(Fmf_2) NON —
4.5.2.29 V(Ten) NON —
4.5.2.80 V(Tdly) NON —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) NON —
4.5.2.32 V(Tst) NON —
4.5.2.33 T(Tcycle) Ooul —
4.5.2.34 T(Tslot) NON —
4.5.2.35 T(Tmsg) NON —
4.5.2.36 T(Twrpt) NON —
4.5.2.37 Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) NON —
4.5.2.38 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) NON —
4.5.2.39 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NON —
6.2.3.2.1 Machine de protocole de communication cyclique a intervalle | .

de temps fixe



https://iecnorm.com/api/?name=6a0de88a9fadd6083a08b72c68dce29e

-84 —

IEC 61784-1-19:2023 © |IEC 2023

Paragraphe En-téte Présence Contraintes
6.2.3.2.1.1 Appareil principal C1 NON —
6.2.3.2.1.2 Appareil principal C2 NON —
6.2.3.2.1.3 Appareil subordonné QuI —
6.2.3.3.3 Segmentation pour DLPDU de format court — —
6.2.3.3.3.1 Initiateur pour DLPDU de format court NON —
6.2.3.3.3.2 Répondeur pour DLPDU de format court Oul Option
7.3 Machine de protocole DLM — —
7.3.1 Appareil principal C1 NON —
7.3.2 Appareil subordonné et Appareil principal C2 Oul —
4.2.3 Couche application
4.2.3.1 Sélection des services AL
4.2.3.1.1 Profil générique
Le Tapleau 12 spécifie la sélection des services AL dans le cadre de I'lEC 61158-5-24 pour
le CP[19/1.
Tableau 12 — CP 19/1: sélection,d€s services AL
Paragraphe En-téte Présence Contraintes|
1 Domaine d’application Qul —
2 Références normatives Partielle Utilisé si nécessaife
3 Termes, définitions, symboles, abréviations et conventions Partielle Utilisé le cas éché&ant
4 Concepts Ooul —
5 ASE de type de données oul —
6 Spécification de modélé.de communications — —
6.1 Concepts spécifiques’/de type Oul —
6.2 Vue d’ensemble Ooul —
6.3 ASE FSM Oul Voir 4.2.3.1.2
a4.2.3.14
6.4 Eléments ASE FAL — —
6.4.1 ASE de commande d’appareil de terrain — —
6.4.1.1 Apercgu du service Qul —
6.4.1.p Spécifications de classe d’appareil principal Partielle Dépend des types|AP
6.4.1.3 Spécifications de classe d’appareil subordonné Partielle Yoir 4.2.3.1.2
6.4.1.4 Spécifications de classe de moniteur Partielle a4.23.14
6.4.2 ASE de message — —
6.4.2.1 Vue d’ensemble des services Ooul —
6.4.2.2 Spécifications de classe de demandeur Partielle Dépend des types AP
6.4.2.3 Spécifications de classe de répondeur Partielle Voir 4.2.3.1.2
a4.2.3.14
6.4.3 ASE de gestion d’événement Oul Voir 4.2.3.1.2
a4.2.3.14
6.5 Relations AR FAL — —
6.5.1 Modéle AR Ooul —
6.5.2 FDC AREP — —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
6.5.2.1 Classe d’AR pour I'appareil principal de la FDC Partielle Dépend des types AP
6.5.2.2 Classe d’AR pour I'appareil subordonné de la FDC Partielle Yoir 4.2.3.1.2
6.5.2.3 Classe d’AR pour le moniteur de la FDC Partielle a4.23.14
6.5.3 AREP MSG Partielle Dépend des types AP
Voir 4.2.3.1.2
a4.2.3.1.4
4.2.3.1.2 Détails pour appareil principal C1
Le Tapleau 13 spécifie la sélection de classe ASE dans le cadre de 'lEC 6115845-24 pour
I'appalreil principal C1 du CP 19/1.
Tableau 13 — Sélection de classe — appareil principal C1 du CP19/1
Paragraphe Nom de la classe Présence Contraintes
6.3.2 FieldbusSystemManager oul Nombre maximal d’instances: 1 objet
6.4.1.p Principal Partielle Nombre maximal d’instances: 30 opjets
Vair/Tableau 14 et Tableau 15
6.4.1.B Appareil subordonné NON —
6.4.1.4 Dispositif de surveillance NON —
6.4.2.p Demandeur NON —
6.4.2.B Répondeur NON —
6.4.3.p EventManager Oul Nombre maximal d’instances: 1 objet
6.5.2.1 AR pour I'appareil principal de la FDC Partielle Nombre maximal d’instances: 30 opjets
Voir le Tableau 16 et le Tableau 1]
6.5.2.p AR pour I'appareil subordonné de la FDC | NON —
6.5.2.B AR pour le moniteur de laLlEDC NON —
6.5.3.1 AR de message NON —

Tableau 14 = Sélection des attributs de classe d’appareil principal -
appareil principal C1 du CP 19/1

Réf] d’attribut Nom de I’attribut Utilisation Contraintes
1-4 — F —
5-7 — 0} —
8 TransMode — Mode cyclique uniquement (prédéfini)
9-13 — o} —
14 DevProfilType — —
15-18 — o} —
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Tableau 15 — Sélection des services de classe d’appareil principal

Réf. du service Nom du service Utilisation Contraintes
1-2 — o —
3 FDC-Enable O Le parametre "TransmissionMode" n’est jamais utilisé
et le mode cyclique est prédéfini.
4-10 — (e} —
Tableau 16 — Sélection des attributs de classe FDCMaster-AR —
U principal C1 du CP 19/1
Réf] d’attribut Nom de I’attribut Utilisation Contraintes
1-4 — F —
5-7 — o —
8 TransMode — Mode cyclique uniquement (prédéfini)
9-11 — o —

Tableau 17 — Sélection des services de classe.FDCMaster-AR

Réf. du service Nom du service Utilisation Contraintes

1-2 — (o} —

3 FDC-Enable (0] Le paramétre "TransmissionMode
n’est jamais utilisé et le mode cyclique
est prédéfini.

4-6 — o —

7 AR-SendCommand — —

4.2.3.1.3 Détails pour Appareil principal C2

Le Talbleau 18 spécifie la _sélection de classe ASE dans le cadre de I'|EC 61158-5-24
areil principal C2 dus€P 19/1.

I'app

Tableau 18 — Sélection des classes — appareil principal C2 du CP 19/1

pour

Parnagraphe Nom de la classe Présence Contraintes

6.3.2 FieldbusSystemManager Oul Nombre maximal d’instances: 1 objet

6.4.1.p Principal NON —

6.4.1.3 Appareil subordonné NON —

6.4.1.4 Dispositif de surveillance Partielle Nombre maximal d’instances: 1 objet
Voir Tableau 19 et Tableau 20

6.4.2.2 Demandeur Oul Nombre maximal d’instances: 1 objet

6.4.2.3 Répondeur NON —

6.4.3.2 EventManager Oul Nombre maximal d’instances: 1 objet

6.5.2.1 AR pour I'appareil principal de la FDC NON —

6.5.2.2 FDC AR subordonné NON —

6.5.2.3 FDC AR moniteur Partielle Nombre maximal d’instances: 30 objets
Voir Tableau 21 et Tableau 22

6.5.3.1 AR message Oul Nombre maximal d’instances: 1 objet
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Tableau 19 — Sélection des attributs de classe de moniteur —
appareil principal C2 du CP 19/1

Réf. d’attribut Nom de I’attribut Utilisation Contraintes
1-4 — F —
5-7 — o —
8 TransMode — Mode cyclique uniquement (prédéfini)

Tableau 20 — Sélection des services de classe de moniteur

Réf. du service Nom du service Utilisation Contraintes

1-2 — o} —

3 FDC-Enable O Le parametreATransmissionMode'| n’est
jamais utilis€ et/le mode cyclique ¢st
prédéfini.

8, 11,[12 — o —

Tableau 21 — Sélection des attributs de classe FDCMonitor-AR —
appareil principal C2 du CP 19/1

Réf. [d’attribut Nom de I’attribut Utilisation Contraintes
1-4 — F —
5-7 — o —
8 TransMode — Mode cyclique uniquement (prédéfini)
9-11 — o —

Tableau 22 — Sélection des services de classe FDCMonitor-AR

Réf. dlu service Nom du service Utilisatio Contraintes
n
1-2 — (0] —
3 FDC-Enable (0] Le parametre "TransmissionModeg"

5

n’est jamais utilisé et le mode cy
est prédéfini.

4,8, 9 — o _

lique

4.2.31.4 Détails pour Appareil subordonné AP

Le Tableau 23 spécifie la sélection de classe ASE dans le cadre de I'lEC 61158-5-24 pour
I'appareil subordonné AP du CP 19/1.
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Tableau 23 — Sélection de classe — appareil subordonné AP du CP 19/1

Paragraphe Nom de la classe Présence Contraintes
6.3.2 FieldbusSystemManager Ooul Nombre maximal d’instances: 1 objet
6.4.1.2 Principal NON —
6.4.1.3 Appareil subordonné Partielle Nombre maximal d’instances: 1 objet
Voir Tableau 24 et Tableau 25
6.4.1.4 Dispositif de surveillance NON —
6.4.2.2 Demandeur NON —
6.4.2.3 Répondeur Qlll Eacultatif
Nombre maximal d’instancess 1.gbjet
6.4.3.p EventManager Oul Nombre maximal d’instances: 1 qbjet
6.5.2.1 AR pour I'appareil principal de la FDC NON —
6.5.2.p FDC AR subordonné Partielle Nombre maximalid’instances: 1 gbjet
Voir Tableau-26<et Tableau 27
6.5.2.B FDC AR moniteur NON —
6.5.3.] AR message Ooul Facultatif
Nombre maximal d’instances: 1 qbjet

Tableau 24 — Sélection des attributs de classe d’appareil subordonné —
appareil subordonné AP.du CP 19/1

Réf. |d’attribut Nom de I’attribut Utilisation Contraintes
1-4 — F —
5-7 — O —
8 TransMode — Mode cyclique uniquement (prédéfini)
9-13 — o —
14 DevProfilType — —
15-18 — (e} —

Tableau 25 - Sélection des services de classe d’appareil subordonné

Réf. ¢du service Nom du service Utilisation Contraintes

1-2 — o —

3 FDC-Enable (0] Le parameétre "TransmissionMode" n’est jamais
utilisé et le mode cyclique est prédéfini.

4-10 — o —

Tableau 26 — Sélection des attributs de classe FDCSlave-AR -
appareil subordonné AP du CP 19/1

Réf. d’attribut Nom de I’attribut Utilisation Contraintes
1-4 — F —
5-7 — (e} —
8 TransMode — Mode cyclique uniquement (prédéfini)
9-11 — 0 —
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Tableau 27 — Sélection des services de classe FDCSlave-AR

Réf. du service Nom du service Utilisation Contraintes

1-2 — o —

3 FDC-Enable O Le parametre "TransmissionMode" n’est jamais
utilisé et le mode cyclique est prédéfini.

4-6 — (e} —

7 AR-SendCommand — —

4.2.3.7 Selection du protocole AL
Le Tapleau 28 spécifie la sélection du protocole AL dans le cadre de I'l[EC 61158-6524"ppur ce
profil.
Tableau 28 — CP 19/1: Sélection du protocole AL
Paragraphe En-téte Présence Contraintep
1 Domaine d’application oul —
2 Références normatives Rartielle Utilisé si nécesshire
3 Termes, définitions, abréviations, symboles et conventions { Partielle Utilisé le cas échéant
4 Syntaxe abstraite — —
4.1 Types de données de base Ooul —
4.2 Types de PDU FAL — —
4.2.1 Niveau supérieur des types APDU: _APDU Oul —
4.2.2 PDU pour service de commande d’apparéil de terrain Partielle Utilisé le cas échéant
4.2.3 PDU pour service de messagerie Ooul —
4.3 Définitions détaillées de _FDCservice-PDUs — —
4.3.1 Type de PDU court Oul —
4.3.2 Type de PDU long Oul —
4.3.3 Type de PDU améliore NON —
4.3.4 Type de PDU de‘sous-commande Ooul —
4.3.5 Type Il de PDUscourt NON —_
4.4 Profil d’appareil NON —
5 Syntaxe de transfert Ooul —
6 Structure de diagramme d’états de protocole FAL Ooul —
7 Diagramme d’états de Contexte AP (SM APC) Oul —
8 Machines de protocole de service FAL (FSPM) — —
8.1 Vue-drensemble Rartielte Utisé-te-eas-éehéant
8.2 Machine de protocole de commande d’appareil de terrain Ooul —
(PM FDC)
8.3 Machine de protocole de messagerie (MSGPM) Oul —
9 Machine de protocole de relation d’application (ARPM) — —
9.1 Généralités Partielle Utilisé le cas échéant
9.2 ARPM pour ASE FDC oul —
9.3 ARPM pour ASE MSG (ARPM-MSG) oul —
10 Machine de protocole de mapping DLL (DMPM) Ooul —
Annexe A Profil d’appareil et jeux de commande FDC NON —
Annexe B Espace en mémoire virtuelle et informations relatives NON —
aux appareils
Annexe C Fonction de messagerie de base NON —
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Le circuit pilote de commande doit étre conforme a I'lSO/IEC/IEEE 8802-3.

A Tlinstar de la spécification applicable aux connecteurs,

est également adoptée en supplément.

’Annexe S de

I'EC 61158-2

4.3.2 Couche liaison de données
4.3.2.1 Sélection des services DLL
4.3.2.11 Profil générique
Le Tapleau 29 spécifie la sélection des services DLL dans le cadre de I'|[EC 61158-3-24 pour
ce prdfil.
Tableau 29 — CP 19/2: sélection des services'DLL
Paragfraphe En-téte Présence Contraintes
1 Domaine d’application oul —
2 Références normatives Partielle Utilisé si nécessaire
3 Termes,. définitions, symboles, abréviations et Partielle Utilisé le cas échéart
conventions
4 Services et concepts de Liaison de données — —
4.1 Vue d’ensemble Ooul —
4.2 Services utilisateur DLS — —
4.21 Généralités oul —
4.2.2 Ecrire données oul —
423 Lire données Oul —
4.2.4 Service Emettre données.avec Acquittement (SDA) Ooul Option
4.2.5 Service Emettre données’sans Acquittement (SDN) Ooul Option
4.2.6 Evénement oul —
4.2.7 Obtenir Etat oul —
4.3 Vue d’ensemble des interactions Oul —
4.4 Spécification détaillée des services et interactions — —
4.4.1 Ecrité_données oul —
4.4.2 Lire' données Oul —
4.4.3 Emettre données avec Acquittement Oul Option
4.4.4 Emettre données sans Acquittement (SDN) Oul Option
4.4.5 Evénement cyclique OUlI —
5 Service de Gestion DL — —
5.1 Vue d’ensemble Oul —
5.2 Vue d’ensemble des interactions Oul —
5.3 Spécification détaillée des services et interactions — —
5.3.1 Réarmement Oul —
5.3.2 Etablir Valeur oul —
5.3.2.1 Fonction Oul —
5.3.2.2 Types de parameétres — —
5.3.2.2.1 Généralités oul —
5.3.2.2.2 Var_ID Partielle Voir 4.3.2.1.2a4.3.2.1.4
5.3.2.2.3 Val Partielle Voir 4.3.2.1.2a4.3.2.1.4
5.3.2.2.4 Résultat oul —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
5.3.3 Obtenir valeur — —
5.3.3.1 Fonction Oul —
5.3.3.2 Types de paramétres — —
5.3.3.2.1 Généralités oul —
5.3.3.2.2 Var_ID Partielle Voir 4.3.2.1.2a24.3.2.1.4
5.3.3.2.3 Val Partielle Voir 4.3.2.1.2a4.3.2.1.4
5.3.3.2.4 Résultat oul —
5.3.4 Evaluer retard oul —
5.3.5 Etablir mode de communication Oul —
5.3.6 Démarrer communication Oul —
5.3.7 Evénement d’erreur DLM oul —
5.3.8 Evénement d’erreur DLM oul —
4.3.2.1.2 Détail pour Appareil principal C1
Le Tapleau 30 spécifie la sélection des services DLL dans le cadre-de 'l[EC 61158-3-24 pour
I'appalreil principal C1 du CP 19/2.
Tableau 30 — Sélection des services DLL - appareil. principal C1 du CP 19/2
Paragraphe En-téte Présence Contraintes
5.3.2.2|2 Var_ID — —
5.3.2.2|2.1 Généralités — —
5.3.2.2|2.2 MA Ooul —
5.3.2.2|2.3 Nmax_slaves oul —
5.3.2.2|2.4 Cyc_sel Ooul —
5.3.2.2|2.5 Nmax_dly_cnt oul —
5.3.2.2|2.6 I0_sz Ooul —
5.3.2.2|2.7 Pkt_sz oul Option
5.3.2.2|2.8 Nmax_retry Oul —
5.3.2.2|2.9 Tcycle Ooul —
5.3.2.2|2.10 Tslot Ooul —
5.3.2.2[2.11 Tunit Ooul —
5.3.2.2|2.12 Tidly Ooul —
5.3.2.2|2.13 Tc2_dly Ooul —
5.3.2.2|244 I0_Map Oul —
5.3.2.2.2.15 Line_code NON —
5.3.2.2.2.16 Baud_rate NON —
5.3.2.2.2.17 Tlatch NON —
5.3.2.2.2.18 TCC_mul NON —
5.3.2.2.2.19 TCC_pos NON —
5.3.2.2.3 Val Partielle Voir Note
5.3.3.2.4 Résultat Partielle Voir Note
NOTE Identique a 5.3.2.2.2.1 2 5.3.2.2.2.19 dans ce tableau.
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4.3.2.1.3 Détail pour Appareil principal C2

Le Tableau 31 spécifie la sélection des services DLL dans le cadre de I'l[EC 61158-3-24 pour
I'appareil principal C2 du CP 19/2.

Tableau 31 — Sélection des services DLL — appareil principal C2 du CP 19/2

Paragraphe En-téte Présence Contraintes
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.3.2.2.21 Généralités — —
5.3.2.2 22 MA o
5.3.2.2|2.3 Nmax_slaves Oul —
5.3.2.2[2.4 Cyc_sel oul —
5.3.2.2|2.5 Nmax_dly_cnt oul —
5.3.2.2|2.6 10_sz Oul —
5.3.2.2|2.7 Pkt_sz oul Option
5.3.2.2|2.8 Nmax_retry Oul —
5.3.2.2|2.9 Tcycle Oul —
5.3.2.2|2.10 Tslot Ooul —
5.3.2.2|12.11 Tunit Ooul —
5.3.2.2|2.12 Tidly Qul —
5.3.2.2|12.13 Tc2_dly Oul —
5.3.2.2|2.14 I0_Map Ooul —
5.3.2.2|2.15 Line_code NON —
5.3.2.2|2.16 Baud_rate NON —
5.3.2.2|2.17 Tlatch NON —
5.3.2.2|12.18 TCC_mul NON —
5.3.2.2|2.19 TCC_pos NON —
5.3.2.2|3 Val Partielle Voir Note
5.3.3.2)4 Résultat Partielle Voir Note
NOTE | Identique a 5.3.2,212.1 4 5.3.2.2.2.19 dans ce tableau.
4.3.2.1.4 Détail pour appareil subordonné
Le Tapleau.B2 spécifie la sélection des services DLL dans le cadre de I'lEC 61158-4-24 pour
I"appareibsubordonné du CP 19/2.
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Tableau 32 — Sélection des services DLL — appareil subordonné du CP 19/2

Paragraphe En-téte Présence Contraintes
5.3.2.2.2 Var_ID — —
5.3.2.2.2.1 MA Ooul —
5.3.2.2.2.2 Nmax_slaves QuI Option
5.3.2.2.2.3 Cyc_sel Oul —
5.3.2.2.2.4 Nmax_dly_cnt QuI —
5.3.2.2.2.5 IO_sz Ooul —
5.3.2.7 2% PKi_sz Oul Option
5.3.2.p.2.7 Nmax_retry oul —
5.3.2.p.2.8 Tcycle Ooul —
5.3.2..2.9 Tslot NON —
5.3.2..2.10 Tunit Ooul —
5.3.2.p.2.11 Tidly Oul —
5.3.2.2.2.12 Tc2_dly Ooul —
5.3.2.2.2.13 10_Map Oul —
5.3.2.2.2.14 Line_code NON —
5.3.2..2.15 Baud_rate NON —
5.3.2..2.16 Tlatch NON —
5.3.2.2.2.17 TCC_mul NON —
5.3.2.p.2.18 TCC_pos NON —
5.3.2.2.3 Val Partielle Voir Note
5.3.3.2.4 Résultat Partielle Voir Note
NOTE| Identique a 5.3.2.2.2.1 a2 5.3.2.2.2.18.dans ce tableau.

4.3.2.p Sélection du protocole DLL
4.3.2.2.1 Profil générique
Le Tapleau 33 spécifieta sélection du protocole DLL dans le cadre de I'l[EC 61158-4-24 pour

ce pra

fil.
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Tableau 33 — CP 19/2: sélection du protocole DLL

Paragraphe En-téte Présence Contraintes
1 Domaine d’application Oul —
2 Références normatives Partielle Utilisé si nécessaire
3 Termes, définitions, symboles, abréviations et conventions Partielle Utilisé le cas échéant
4 Vue d’ensemble du protocole DL — —
4.1 Fonctionnalité caractéristique du protocole DL QuI —
4.2 Composant de couche DL Oul —
4.3 Séquence de synchronisation — —
4.3.1 Vue d’ensemble Ooul —
4.3.2 Transmission cyclique — —
4.3.2. Type d’intervalle de temps fixe NON —
4.3.2.2 Type d’intervalle de temps configurable Oul —
4328 Relat!on de synchronisgtion entre communication cyclique oul 4
et traitement des données
4.3.2.4 Type d’absence d’intervalle de temps NON —
Relation de synchronisation entre une transmission
4.3.2.% cyclique et un traitement des données pour le type NON —
d’absence d’intervalle de temps
4.3.3 Mode d’émission acyclique QuI Option
4.4 Service pris par hypothése par la PhL Oul —
4.5 Parametres locaux, variables, compteurs, temporisateurs — —
4.51 Vue d’ensemble Ooul —
452 X:%fg:sénpggzgi”j:'Iacc;g”n";tﬁg;SDeLtéemp°risate“rs Particlle | Voir4.3.2.2.244.3.2.2.4
5 Structure DLPDU — —
5.1 Vue d’ensemble Oul —
5.2 Structure DLPDU au fertnat de base Ooul —
5.3 Structure DLPDU de.format court NON —
5.4 Structure DLRDU.de format Il court NON —
6 Procédure-d’élément de DLE — —
6.1 Vue d’ensemble Ooul —
6.2 Sous-couche de contrdle de transmission cyclique — —
6.2.1 Généralités Ooul —
6.2.2 Interface utilisateur DLS Ooul —
6.2.3 Meechines-deprotocote-de-SFC
6.2.3.1 Vue d’ensemble Ooul —
6.2.3.2 Machine de protocole de transmission cyclique — —
6.2.3.2.1 gll?nctt;irr\]/eaﬁ:dperciteorﬁglseﬁdxeecommunication cyclique NON .
6.2323 E;/)QI?;E):S utilisées par la machine de transmission Partielle _
62024 | Machne de protocols o communicaion cyolaue 20pe | oy |
2025 | Conclons ulisdes paria macnine o vamermiasion [ now | —
6.2.3.3 Machine de protocole de segmentation de messages — —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
6.2.3.3.1 Généralités Oul —
Option
6.2.3.3.2 Segmentation pour DLPDU au format de base Partielle Voir 4.3.2.2.2 a
4.3.2.2.4
6.2.3.3.3 Segmentation pour DLPDU de format court NON —
6.2.3.3.4 gg”s‘;tg’rzzn‘ig'tiiziejep;;'sasgngaecshi”e de protocole Partielle | Option
6.2.3.4 Machine de protocole de transmission acyclique QuI Option
6.2.4 Interface CTC — DLM Ooul —
6.3 Envoi — Réception de commande — —
6.3.1 Généralités Oul —
6.3.2 Interface SRC — CTC Ooul —
6.3.3 Spécification détaillée des SRC — —
6.3.3. Vue d’ensemble Ooul —
6.3.3.2 Convertisseur parallele-série — —
6.3.3.2.1 Architecture interne oul —
6.3.3.2.2 Comportement — —
6.3.3.2.2.1 Vue d’ensemble Oul —
6330292 t());)::ertisseur parallele-série pour trame au format de oul _
6.3.3.2.2.3 Convertisseur paralléle-série pour trame de format court NON —
6.3.3.2.2.4 Convertisseur paralléle-série pour trame de*format Il court | NON —
6.3.3.8 Convertisseur série-paralléle — —
6.3.3.8.1 Architecture interne oul —
6.3.3.8.2 Comportement — —
6.3.3.8.2.1 Vue d’ensemble Ooul —
6.33.8.2.2 t());):(;/ertisseur série-parallele pour trame au format de oul _
6.3.3.8.2.3 Convertisseur série-parallele pour trame de format court NON —
6.3.3.8.2.4 Convertisseursérie-parallele pour trame de format Il court | NON —
6.3.3.4 Répéteur Ooul Option
6.3.4 Interface SRC — DLM — —
6.3.4. \Vue d’ensemble Ooul —
6.3.4.2 Définition détaillée de la primitive et des paramétres Oul —
6.3.4.24 SRC_Reset Ooul —
6.3.4.2.2 SRC_Send_Frame Oul —
6.3.4.2.3 SRC_Recv_Frame Qul
6.3.4.2.4 SRC_Enable_Loopback oul X%’r24234222 a
6.3.4.2.5 SRC_Err_Event Qul —
7 Couche Gestion DL (DLM) — —
7.1 Vue d’ensemble Ooul —
7.2 Définitions de primitives QuI —
7.3 Machine de protocole DLM Partielle Xcgr24234222 a
7.4 Fonctions Partielle —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
75 I\/!_achine de protocole DLM pour le type d’absence NON _
d’intervalle de temps
7.6 Fonctions pour le type d’absence d’intervalle de temps NON —
4.3.2.2.2 Détail pour Appareil principal C1

Le Tableau 34 spécifie la sélection du protocole DLL dans le cadre de I'l[EC 61158-4-24 pour
I'appareil principal C1 du CP 19/2.

Tableau 34 — Sélection du protocole DLL — appareil principal C1 du CP 19/2
Paragraphe En-téte Présence Contrajntes
4592 Variables, paramétreg, compteurs et temporisateurs de prise _ _

en charge de la fonction DLE

4.5.2. V(MA), P(MA) oul —
452p V(Tcycle), P(Teycle) oMl —
4528 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) OUul —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) oul —
4.5.2.% V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) Ooul —
4526 V(10_sz), P(10_sz) oul —
452§ V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) Oui Option
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) Ooul —
4529 V(Tslot), P(Tslot) oul —
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) oul —
4.5.2.]11 V(Tidly), P(Tidly) oul —
4.5.2.112 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) oul —
452013 V(Tmsg), P(Tmsg) Ooul —
45214 T(Twrpt) oul —
4.5.2.115 V(IO_MAP), P(I0_MAP) oul —
4.5.2.[16 V(Sts_STI)P(Sts_STI) oul —
4.5.2.17 V(Sts_Eur), P(Sts_Err) Ooul —
4.5.2.[18 V(Fc2msg) oul —
4.5.2.[19 V(Nslave) oul —
4.5.2.p0 V(Nretry) oul —
4.5.2.p1 V(Nrest_slot) oul —
4.5.2.22 V(Ndly_cnt) oul —
4.5.2.23 V(PDUType) oul —
4.5.2.24 V(SlotType) Ooul Option
4.5.2.25 V(Nms_1), V(Nms_2) oul Option
4.5.2.26 V(Nmr_1), V(Nmr_2) oul Option
4.5.2.27 V(Fmp_1), V(Fmp_2) oul Option
4.5.2.28 V(Fmf_1), V(Fmf_2) oul Option
4.5.2.29 V(Ten) oul —
4.5.2.30 V(Tdly) oul —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) oul —
4.5.2.32 V(Tst) oul —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
4.5.2.33 T(Tcycle) oul —
4.5.2.34 T(Tslot) Ooul —
4.5.2.35 T(Tmsg) Ooul —
4.5.2.36 T(Twrpt) NON —
4.5.2.37 Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) Ooul —
4.5.2.38 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) oul —
4.5.2.39 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NON —
6.2.3 p5 Machine de pr_otocole de communication cycligue a intervalle _ _

de temps configurable
6.2.3.2.2.1 Appareil principal C1 oul —-
6.2.3.2.2.2 Appareil principal C2 NON —
6.2.3.2.2.3 Appareil subordonné NON —
6.2.3.8.2 Segmentation pour DLPDU au format de base oul Option
6.3.4.2.4 SRC_Enable_Loopback NON —

7.3 Machine de protocole DLM = —
7.31 Appareil principal C1 r Oul —
7.3.2 Appareil subordonné et Appareil principal C2 NON —

4.3.2.2.3 Détail pour Appareil principal C2

Le Tapleau 35 spécifie la sélection du protocole DLL dans le cadre de I'l[EC 61158-4-24 pour
I'appalreil principal C2 du CP 19/2.

Tableau 35 — Sélection du protocole DLL — appareil principal C2 du CP 19/2

Paragraphe En-téte Présence Contrdintes
4592 Variables, paramétre_s, compteurs et temporisateurs de prise o .
en charge de la fonction DLE

4.5.2. V(MA), P(MA) Ooul —
45279 V(Tcycle),\P(Tcycle) Oul —
45238 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) Oul —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) Ooul —
4.5.2.% V(Nmax_dly_cnt), P(Nmax_dly_cnt) Oul —
4526 V(IO_sz), P(IO_sz) Ooul —
4521 V(Pkt sz) P(Pkt sz) OuUl Option
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NON —
4529 V(Tslot), P(Tslot) Ooul —
4.5.2.10 V(Tunit), P(Tunit) oul —
4.5.2.11 V(Tidly), P(Tidly) Ooul —
45212 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) oul —
4.5.2.13 V(Tmsg), P(Tmsg) Ooul —
4.5.2.14 T(Twrpt) NON —
4.5.2.15 V(IO_MAP), P(I0_MAP) oul —
4.52.16 V(Sts_STI), P(Sts_STI) Ooul —
45217 V(Sts_Err), P(Sts_Err) oul —
45218 V(Fc2msg) Ooul —
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
4.5.2.19 V(Nslave) oul —
4.5.2.20 V(Nretry) NON —
4.5.2.21 V(Nrest_slot) NON —
4.5.2.22 V(Ndly_cnt) NON —
4.5.2.23 V(PDUType) NON —
4.5.2.24 V(SlotType) oul Option
4.5.2.25 V(Nms_1), V(Nms_2) Ooul Option
4.5.2.26 V(Nmr_1), V(Nmr 2) Qul Option
4.5.2.27 V(Fmp_1), V(Fmp_2) oul Option
4.5.2.p8 V(Fmf_1), V(Fmf_2) Ooul Option
4.5.2.29 V(Ten) NON —
4.5.2.80 V(Tdly) Ooul —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) NON —
4.5.2.82 V(Tst) NON —
4.5.2.83 T(Tcycle) oul —
4.5.2.84 T(Tslot) oul —
4.5.2.85 T(Tmsg) Ooul —
4.5.2.86 T(Twrpt) oul —
4.5.2.87 Q(MSGc1s), Q(MSGc2s) Ooul —
4.5.2.88 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) Ooul —
4.5.2.89 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NON —
6.23 P2 Machine de pr_otocole de communication cyclique a intervalle . .

de temps configurable
6.2.3.2.2.1 Appareil principal C1 NON —
6.2.3.2.2.2 Appareil principal C2 oul —
6.2.3.2.2.3 Appareil subordonné NON —
6.2.3.8.2 Segmentation pour-BLPDU au format de base oul Option
6.3.4.2.4 SRC_Enablexlloopback Oul —
7.3 Machine“de-protocole DLM — —
7.3.1 Appareil‘principal C1 NON —
7.3.2 Appareil subordonné et Appareil principal C2 Oul —
4.3.2.2.4  Détail pour appareil subordonné

Le Tableau 36 spécifie la sélection du protocole DLL dans le cadre de I'l[EC 61158-4-24 pour
le subordonné du CP 19/2.
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Tableau 36 — Sélection du protocole DLL — appareil subordonné du CP 19/2

Paragraphe En-téte Présence Contraintes
4592 Variables, paramétre_s, compteurs et temporisateurs de prise . _
en charge de la fonction DLE
4521 V(MA), P(MA) Ooul —
4522 V(Tcycle), P(Tcycle) Ooul —
4523 V(Nmax_slaves), P(Nmax_slaves) NON —
4524 V(Cyc_sel), P(Cyc_sel) oul —
4.5.2.5 V(Nmax_dly cnt), P(Nmax_dly_cnt) oul —
4526 V(IO_sz), P(IO_sz) Ooul —
4527 V(Pkt_sz), P(Pkt_sz) Oul QOption
4528 V(Nmax_retry), P(Nmax_retry) NON —
4529 V(Tslot), P(Tslot) NON —
4521 V(Tunit), P(Tunit) Oul —
4521 V(Tidly), P(Tidly) QuI —
45219 V(Tc2_dly), P(Tc2_dly) NON —
45218 V(Tmsg), P(Tmsg) NON —
45214 T(Twrpt) NON —
4.5.2.1% V(IO_MAP), P(I0_MAP) Oul —
45216 V(Sts_STI), P(Sts_STI) Ooul —
45217 V(Sts_Err), P(Sts_Err) Oul —
45218 V(Fc2msg) NON —
45219 V(Nslave) NON —
4522 V(Nretry) NON —
4522 V(Nrest_slot) NON —
45229 V(Ndly_cnt) NON —
4.5.2.28 V(PDUType) NON —
4.5.2.24 V(SlotType) Oul Option
4.5.2.2% V(Nms_1);7V(Nms_2) Ooul Option
4.5.2.2¢ V(Nmr_4), V(Nmr_2) Ooul Option
4.5.2.2Y \V(Emp_1), V(Fmp_2) Oul Option
4.5.2.28 VI(Fmf_1), V(Fmf_2) Ooul Option
4.5.2.29 V(Ten) NON —
4523 V(Tdly) Ooul —
4.5.2.31 V(Tmax_dly) Oul —
4.5.2.32 V(Tst) NON —
4.5.2.33 T(Tcycle) Ooul —
4.5.2.34 T(Tslot) NON —
4.5.2.35 T(Tmsg) NON —
4.5.2.36 T(Twrpt) Oul —
4.5.2.37 Q(MSGc1s), Q(MSGce2s) Oul —
4.5.2.38 Q(MSGc1r), Q(MSGc2r) Ooul —
4.5.2.39 V (Port0_UP), P(Port0_UP) NON —
6.2.3.22 Machine de protocole de communication cyclique a intervalle . .

de temps configurable
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Paragraphe En-téte Présence Contraintes
6.2.3.2.2.1 Appareil principal C1 NON —
6.2.3.2.2.2 Appareil principal C2 NON —
6.2.3.2.2.3 Appareil subordonné QulI —
6.2.3.3.2 Segmentation pour DLPDU au format de base — —
6.2.3.3.2.1 Initiateur pour DLPDU au format de base NON —
6.2.3.3.2.2 Répondeur pour DLPDU au format de base Oul Option
6.3.4.2.4 SRC_Enable_Loopback Ooul —

7.3 Machine de protocole DLM — —
7.3.1 Appareil principal C1 NON —
7.3.2 Appareil subordonné et Appareil principal C2 QuI =
4.3.3 Couche application
4.3.3.1 Sélection des services AL
4.3.3.11 Profil générique
Le Tapleau 37 spécifie la sélection des services AL dans le cadre de I'lEC 61158-5-24 pour
le CP([19/2.
Tableau 37 — CP 19/2: sélection‘des services AL

Paragraphe En-téte Présence Contraintes|

1 Domaine d’application Oul —

2 Références normatives Partielle Utilisé si nécessaife

3 Termes, définitions, symboles, abréviations et conventions | Partielle Utilisé le cas échépnt

4 Concepts oul —

5 ASE de type de données Ooul —

6 Spécification de modélénde communications — —

6.1 Concepts spécifiques\de type oul —

6.2 Vue d’ensemble Oul —

6.3 ASE FSM oul Voir4.2.3.1.2 a

42314

6.4 Eléments-ASE FAL — —

6.4.1 ASEde commande d’appareil de terrain — —

6.4.1.1 Apercgu du service oul —

6.4.1.p Spécifications de classe d’appareil principal oul Dépend des types|AP

6.4.1.B Spécifications de classe d’appareil subordonné oul Voir4.2.3.1.2 a

6.4.1.% Spécificatiomsdectassedemomniteur St 42314

6.4.2 ASE message — —

6.4.2.1 Apercgu du service Oul —

6.4.2.2 Spécifications de classe de demandeur Oul Dépend des types AP

6.4.2.3 Spécifications de classe de répondeur Ooul Voir4.2.3.1.2 a

42314

6.4.3 ASE d’événement de Gestion Partielle Voir4.2.3.1.2 a

4.23.1.4

6.5 Relations AR FAL — —

6.5.1 Modéle AR Ooul —

6.5.2 FDC AREP — —

6.5.2.1 FDC Classe AR principal Oul Dépend des types AP

6.5.2.2 FDC Classe AR subordonné Ooul Voir4.2.3.1.2 a

6.5.2.3 FDC Classe AR moniteur Ooul 4.23.1.4
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