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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE
SECURITE DES MACHINES -
INDICATION, MARQUAGE ET MANOEUVRE —

Partie 3: Spécifications sur la position et le fonctionnement
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5 — Aspects électrotechniques. Elle a été élaborée a p3

utilisée, par exemple, comme une norme de référence par les
esqui, al et a la CEl, préparent des normes de famille de produits ou des

spéciali

5ées’ de produit pour les machines. Les exigences de cette norme peuvent ay

omposée

objet de
aines de
ationales.
5sé par le
htales, en
janisation
pns.

a mesure
ntéressés

ht publiés

pliquer de
s normes
régionale

onsabilité

vent faire
nue pour
e.

la CEl:
rtir d’un
comité

comités
normes
ssi étre

prises en compte par des fournisseurs de machines pour lesquelles il n'existe pas de norme de
famille de produits ou de norme spécialisée de produit. Lorsqu'une norme de famille de
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Le texte de la présente norme est issu des documents suivants:

FDIS Rapport de vote

44/246/FDIS 44/249/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a I'approbation de cette norme.


https://iecnorm.com/api/?name=b432ec2a53c9aa20ccd370df340ea56a

61310-3 © IEC:1999 -5-

1)

2)

3)

4)

5)

6)

Internat
of machi

ISO an
requirer
product

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

SAFETY OF MACHINERY -
INDICATION, MARKING AND ACTUATION —

Part 3: Requirements for the location
and operation of actuators

The IH

all nafti

intern
this ¢
entrus
partic
with tH
for S
organ

The f
intern
from 4

The d
of sta

In ord
Stand
diverg
indical

The IE

equip

Attent]
of pat

FOREWORD
C (International Electrotechnical Commission) is a worldwide organizatig i2qti omprising
tional electrotechnical committees (IEC National Committees). The object\o \ promote
htional co-operation on all questions concerning standardization in \ fields. To
hd and in addition to other activities, the IEC publishes Internafional S : i aration is
ted to technical committees; any IEC National Committee in i with may
pate in this preparatory work. International, governmental afid non s liaising
e |IEC also participate in this preparation. The IEC collabora N P janization
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brmal decisions or agreements of the IEC on ) sible, an
htional consensus of opinion on the rele | fsal committee has reprg¢sentation
Il interested National Committees
bcuments produced have the form of re ernatiomal use and are published in the form
hdards, technical reports or guides and th ional Committees in that ser|se.
er to promote international unificatign njttees undertake to apply IEC International
hrds transparently to eir national and regional standqrds. Any
ence between the IEZ St ] Qrresponding national or regional standard shall pe clearly
ed in the latter
FC provides no mp ate its approval and cannot be rendered responsible for any

nent declared to b
on is dra ¢’elements of this International Standard may be t
bnt rights. TR > he he d respqnsible for identifying any or all such patent rights.

aspects, from the document initiated by CENELEC t

product

family or dedicated product standard exists. Where a product family or d

The text of this standard is based on the following documents:

FDIS Report on voting

44/246/FDIS 44/249/RVD

as been developed by IEC technical committee 44:

e subject

Safety
echnical

dicated

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on
voting indicated in the above table.
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La CEI 61310 comporte les parties suivantes, sous le titre général: Sécurité des machines —
Indication, marquage et manceuvre:

— Partie 1: Spécifications pour les signaux visuels, auditifs et tactiles

— Partie 2: Spécifications pour le marquage
— Partie 3 : Spécifications sur la position et le fonctionnement des organes de service.

Les annexes A et B sont données uniquement a titre d'information.

@%
8
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IEC 61310 consists of the following parts, under the general title Safety of machinery —
Indication, marking and actuation:

— Part 1: Requirements for visual, auditory and tactile signals
— Part 2: Requirements for marking
— Part 3: Requirements for the location and operation of actuators.

Annexes A and B are for information only.

@%
8
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SECURITE DES MACHINES -
INDICATION, MARQUAGE ET MANOEUVRE —

Partie 3: Spécifications sur la position et le fonctionnement
des organes de service

1 Domaine d'application

rité applica
tre

La présgnte partie de la CEI 61310 spécifie des régles relatives a la sé
organeg de service (organes de commande actionnés a la main ou
corps hiimain) au niveau de l'interface homme-machine.

Elle dorjne des prescriptions générales sur

— la difection normalisée du mouvement des organes de ¢
- ladip
— laca

Elle es
électrotg

Elle col
d'un jeu

tiennerit des dispositions qui, par suite de la ré
ys valables pour la présente partie de la CE

prenantes aux accords fondés sur la présente [
cher la possibilité d'appliquer les éditions les plus
8s ci-apres. Pour les références non datées, la derniéer
g€nce s’'appliqgue. Les membres de la CEIl et de I'ISO pdg
arnationales en vigueur CEl 60073'1996 Principes fondame

bles aux

Jqrties du

jIes non

Nt partie

bférence
61310.

dewrfents ultérieurs ou les révisions de ces publicgtions ne

artie de
écentes

édition
ssedent
ntaux et
Cipes de

Régles générales

CEI 60447:1993, Interface homme-machine (IHM) — Principes de manceuvre

CEI 61310-1:1995, Sécurité des machines — Indication, marquage et manceuvre — Partie 1:

Spécifications pour les signaux visuels, auditifs et tactiles

CEI 61310-2:1995, Sécurité des machines — Indication, marquage et manceuvre — Partie 2:

Spécifications pour le marquage

ISO TR 12100-1:1992, Sécurité des machines — Notions fondamentales, principes généraux de

conception — Partie 1: Terminologie de base, méthodologie
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SAFETY OF MACHINERY -
INDICATION, MARKING AND ACTUATION -

Part 3: Requirements for the location
and operation of actuators

1 Scope

This pah of IEC 61310 specifies safety-related requirements for actugtors, operated
hand or|by other parts of the human body, at the man-machine interface.

It gives general requirements for

— the standard direction of movement for actuators;
— the arrangement of an actuator in relation to other actuate
— the ¢orrelation between an action and its final effeg

It is bag
mechan

nical technologies,

It cover part of an assembly.

gions which, through reference in t

by the

such as

his text,

For dated references, subsequent ame

we dacument referred to applies. Members of IEC and ISO
ffotfal Standards.IEC 60073:1996, Basic and safety p
g and identification — Coding principles for indication

IEC 61310-1:1995, Safety of machinery — Indication, marking and actuation -
Requirements for visual, auditory and tactile signals

IEC 61310-2:1995, Safety of machinery - Indication, marking and actuation -
Requirements for marking

dments

aintain
rinciples
devices

General

Part 1:

Part 2:

ISO TR 12100-1:1992, Safety of machinery — Basic concepts, general principles for design —

Part 1: Basic terminology, methodology
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ISO TR 12100-2:1992, Sécurité des machines — Notions fondamentales, principes généraux de
conception — Partie 2: Principes et spécifications techniques

EN

894-2:1997, Sécurité des machines — Spécifications ergonomiques pour la conception des

dispositifs de signalisation et des organes de service — Partie 2: Dispositifs de signalisation

3

Définitions

Pour les besoins de la présente partie de la CEIl 61310, les définitions suivantes s’appliquent,
en complément de celles de la CEIl 61310-1 et de la CEI 61310-2.

3.1

action

mouvenpent requis d'une partie du corps humain (par exemple un pn pied)
pour faife fonctionner un organe de service

3.2

effet final

conséquence que l'opérateur recherchait quand il a engagé

4 Exigences générales

Cette pprtie de la CEI 61310 doit étre S p._de s de la
conceptjon de la machine et doit étre appihguée san hine. Le
champ ¢I'application prévu pour la maghine gtes liées a l'orientation géométrique
de la machine, a la positioQ, a la_compétency gard de
l'opérate¢ur (voir 4.2.2 de ir aussi
I'SO 1503.

Les org@nes de @
— identifiables sa

mar
cong D447);
choipi -2);
chpi i l'usage
prévu;

copcu;b{aour résister, autant que possible, aux contraintes et au vieillissement liés § I'usage
prévjsible.

Les organes de service doivent étre placés de facon que:

ils soient placés a I'extérieur des zones dangereuses, sauf pour les organes de service qui
sont situés, par nécessité, dans la zone dangereuse, tels que par exemple des arréts
d'urgence, des pendants d'apprentissage, etc. (voir 3.7.8 de I'I|SO TR 12100-2).

leur fonctionnement ne puisse pas causer de risque complémentaire;

I'opérateur puisse reconnaitre que l'effet final a été réalisé (soit directement, soit par
I'intermédiaire d’un dispositif de retour d’'information ou de confirmation);

le mouvement de I'organe soit cohérent avec son effet final conformément a I'article 5 (pour
des informations complémentaires, voir la CEl 60447);

les dispositions de panneau a symétrie en miroir soient évitées.
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ISO TR 12100-2:1992, Safety of machinery — Basic concepts, general principles for design —
Part 2: Technical principles and specifications

EN 894-2:1997, Safety of machinery — Ergonomics requirements for the design of displays and
control actuators — Part 2: Displays

3 Def

initions

For the purposes of this part of IEC 61310, the following definitions apply, in addition to those

of IEC 6

1310-1 and IEC 61310-2.

3.1
action
movems
actuatof

3.2
final effd
consequ

4 Ge

This pa
shall be]
applicat
machine
IEC 613

Actuato

ent required of a part of the human body (e.g. a finger, a

ct

N4

, the location, skill iewi ection of the operator (see
10-1) shall be take 5 Q als 503.

s shall be

- una:rbiguou
0

— app
— desi
— sele
— desi
— desi

Actuato

— they

are’outside the danger zones, except for those actuators which, of neces

loca
ISO

ed within the danger Zzone, such as emergency StOp, feach pendant, etc. (see
TR 12100-2);

— their operation cannot cause additional risk;

prate an

p

ign and
ntended

nh of the
4.2.2 of

P);

ditions;

bity, are
3.7.8 of

— the operator can recognize that the final effect has been carried out (either directly or by

mea

ns of a feedback/acknowledgement device);

— the movement of the actuator is consistent with its final effect according to clause 5 (for
additional information see IEC 60447);

— mirror symmetric layouts of panels are avoided.
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Dans la mesure du possible, les organes de mise en marche doivent étre placés de fagon que
I'opérateur puisse voir les éléments commandés lorsqu'il les actionne (voir 3.7.8 de I'ISO TR
12100-2).

NOTE — En ce qui concerne un signal d'avertissement acoustique et/ou visuel lorsque la machine ou le processus
va étre mis en route, voir 3.6.7 de I'lSO TR 12100-2.

Un organe d'arrét doit étre disposé a proximité de chaque organe de mise en marche. Si la
fonction marche/arrét est assurée par un dispositif de commande a action maintenue, un
organe séparé d'arrét doit étre fourni si un risque peut résulter de la cessation accidentelle du
maintien de I'action sur le dispositif de commande empéchant que I'ordre d'arrét soit délivré
(voir 3.7.8 de I''SO TR 12100-2)

Les organes de service doivent étre groupés de facon logique sefon Teur cofrélation
opératignnelle ou fonctionnelle pour commander un procédé, une mac ipement
(voir la CEI 60447).

Les orghnes de service, lorsqu'ils sont manceuvrés, ne doiven i Gituation
indéterminée ou dangereuse pour la machine ou le processus.

La marceuvre accidentelle d'un organe de service qui Gituation
dangerguse doit étre évitée autant que possible. ; . dispositions de
construgtion suivantes doivent étre utilisées, si besoi :

—  mise

— auginentation de I'effort de mance

— utilis

— insta

— utilidation d'un jeu d’orga

— utilidation de commande

— utilidation d’un dispp

Lorsqu’iine acti action a
réaliser|doit étre™clajre rmation
visible .6.6 de
I''SO TH

Si la viie d& BLa ; tre entierement occupée quand des fonctions critiques de
Sécurité j pane de
service signaux
tactiles,

5 Act|ons et effets

NOTE — Pour une information complémentaire, voir I'EN 894-2.
5.1 Principes

Pour une machine, la corrélation entre I'action au niveau de l'organe de service et I'effet final
doit étre évidente pour l'utilisateur prévu. Cette corrélation est basée sur la classification en
deux groupes, a la fois pour les actions et pour les effets finaux.

Les effets intermédiaires qui conduisent a l'effet final ne sont pas pris en compte dans la
présente norme.

NOTE - Ainsi par exemple, pour une commande de variation de vitesse, I'effet final est la vitesse qui résulte de
I'action, et non l'ordre de sortie de I'unité de traitement de I'information, ni la variation du rhéostat d’excitation.
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Wherever possible, start actuators shall be so located that the operator can see the controlled

elements when actuating them (see 3.7.8 of ISO TR 12100-2).

NOTE - For an acoustic and/or visual warning signal when the machine or process is about to start, see 3.6.7 of

ISO TR 12100-1.

A stop actuator shall be placed near each start actuator. Where the start/stop function is
performed by means of a hold-to-run actuating device, a separate stop actuator shall be
provided where a hazard may result from the hold-to-run actuating device failing to deliver a

stop command when released (see 3.7.8 of ISO TR 12100-2).

Actuators shall be logically grouped according to their operational or functional correlation for

controlling a process, a machine, or an equipment (see IEC 60447).

Actuatofs shall not lead to an undefined or hazardous state of equi
process| when operated.

The acgidental operation of an actuator which could lead to & ha
avoided| as far as possible. One or more of the following copsthyctive
where necessary:

recelssing or shrouding the actuator;

— incrgasing the operating force of the actuator;
— use pf a lock-out system;
— loca
— usin
— usin

— usinf an enabling device.

Where fthe action is inij

performged shall c {S¥ a0 unambiguous confirmation (visual or
feedbadk) of the i i th€ operator (see 3.6.6 of ISO TR 12100-2)
Where 1 \ occupied when safety-critical functions are i

or wher NS isi are restricted, the position of an actuator shall bg

5 Act

NOTE - Hor additiona ation, see EN 894-2.

ample, use of keyboards), the actio

lition of

Shall be
be used

n to be
audible

hvolved,
b readily

5.1 Primcipies

For a machine, the correlation between the action applied to the actuator and the final effect
shall be evident to the intended user. This correlation is based on the classification into two

groups of both actions and final effects.

Intermediate effects which lead to a final effect are not considered in this standard.

NOTE - As an example, for a variable speed drive, the final effect is the operating speed which results from the

action, and not the output-command of a data processing unit, nor the variation of the field regulator.
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5.2 Effets finaux

Les effets finaux résultant des actions peuvent généralement étre classés en deux groupes
d'effets opposés.

Pour un effet final qui ne peut étre classé parmi les effets d'augmentation/diminution tel que
test, aide, dispositif de validation, il convient néanmoins que la disposition de l'organe de
service correspondant suive les régles générales données a l'article 4.

Le tableau 1 (dérivé du tableau A.2 de la CEI 60447) montre comment différents types d'effets
peuvent étre classés selon deux groupes.

Tabteau T ——Ciassificatiom des effetsfimaux ( \
/\‘
Nature de I'effet Effet f%((ésult@\ \
Groupe 1 \ \ \Gwe D
o %4
Modification d'une grandeur physique (par exemple: Augmentation dé€ la imiRutior\de 19 valeur
tension, gourant, puissance, vitesse, fréquence, valeur

7
Changenpent d'état Mettre hors seryice

température, intensité lumineuse, pression, écoulement,
force, nijeau sonore
) =
. N\
\/ Arréter
Freiner

Quuvrir (un circult
électrique)

Eteindre

Q VIiRupe vanne Fermer une vanhe
I%{n r Vider

N
Mouvement de I'objet com é par rappqrts \)}ers le haut Vers le bas
— asorn axe princip A droite A gauche
— ou a|'opérateu En avant (éloignement de | En arriere (approche de
N I'opérateur) I'opérateur)

duvement d'un organe de service, quand l'organe de servicd a deux
onctponnement. L'action est alors le mouvement correspondant, effeftué par
une [paftie’du corgs humain,

—  SOit stta puo;tiun a4 ofgane te-servee-donné-danson jcu, QUalld tes ofganes €€ service
n‘ont qu'un seul sens de fonctionnement se traduisant par un seul effet final. L'action est
alors le mouvement d’une partie du corps humain en direction d'un organe de service
donné.

La classification en groupe 1 et groupe 2 (voir tableau 2) en relation avec la nature d'une
action est basée

— soit sur le sens de I'action,

— soit sur le point d'application de I'action.

Le tableau 2 (identique au tableau A.1 de la CEl 60447) montre comment une action associée

a différents types et jeux d'organes de service peut étre classée, et I'annexe A (identique a
I'annexe B de la CEI 60447) donne des exemples d’organes de service a fonction unique.
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5.2 Final effects
Final effects resulting from actions can mostly be classified into two groups of opposite effects.

For a final effect which cannot be classified as increase/decrease effects such as test, help,
enabling device, the arrangement of these actuators should nevertheless follow the general
requirements given in clause 4.

Table 1 (derived from table A.2 of IEC 60447) shows how different types of effects can be
classified into two groups.

Table 1 — Classification of final effects

[\
Nature of effect Resulting{rﬁé\eff(eg \
Group 1 /\\\ \\G@u\.
Modificgtion of a physical quantity (e.g. voltage, current, Increased value reas \alee
power, 4peed, frequency, temperature, luminous
intensity|, pressure, flow, force, sound level) N . \
Change |of condition In service \ \Q?f service
Stop
>Brake
Switch off
Extinguish
Close a valve
Empty
Motion qf the object controlled tive t Q Up a Downwards
— its pffincipal axis, or e right To the left
— the dperator N % orward (away from the Backward (towalrds the
<\) \/ operator) operator)
5.3 Agtions (seé tab =
Actions ifie 0 two groups based on either
— the d#irectign ent of an actuator, where the actuator has two operating difjections.
Actipn ovement of a part of the human body, or
— the & given actuator within a set where the actuators have only one operating
diregtion-giving Tige to only one final effect. This action is then a movement of a pafrt of the
humjan.body towards the given actuator.

The classification into Group 1 and Group 2 (see table 2) depending on the nature of an action
is based on

— the direction of the action, or

— the point of application of the action.

Table 2 (identical to table A.1 of IEC 60447) shows how an action associated with different

types and arrangements of actuators can be classified, and annex A (identical to annex B of
IEC 60447) gives examples of monofunction actuators.
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Tableau 2 —Classification des actions

Nature de l'organe Nature de I'action Sens de l'action
de manoeuvre Groupe 1 Groupe 2
Volant, manette, bouton, Rotation Horaire 4 | Antihoraire 'R
etc.
Déplacement vertical Vers le haut Vers le bas
Poignée, levier boutons T L

pousser-tirer, etc. a

mouvement convention- Droite- Vers la droite —p | Vers la gauche 44—
nellement rectiligne V) Mouvement | gauche
horizontal Avant- S'éloignant (29 S'approch @
arriere de l'opérateur d pera

Niveau de jeu d'organes Nature de I'action Point d'applicaydt{\(e I‘aéQo
crope 1, N \ )\ Orupaz,
L'un Actl n sur sur

Jeu de au-dessus CH x K}cfgane

o de l'autre 4 \ inféri¢ur
poignée,
boutons- Pression, traction, etc. \
pOUSSOirs : -
tiges, tireftes| L'un Actiof sur
etc., a efflets | & coté I'orgahe
antagonidtes | de l'autre /\ @) de gauche

Nature du jeu d'organes Nature de I'act%\ \\ \ \%ss}ation de l'action

Terminal p écran Mouvement et
de visua-ljsation actionnement (click)
avec manjpulateur XY

Clavier pe\iﬁ)uch \})ir tign de I'action et point d'application:
horg classification

Surface sgensible

f
&

D pesif dans la CEl 60447.

2 Autan| ns ce tableau s'appliquent aux autres types de jeux d'orjanes de

service.

54 C i ns et effets finaux

Une act doit se traduire par un effet final du groupe 1.

Une act|on‘du groupe 2 doit se traduire par un effet final du groupe 2.

Exemples

a) Une rotation d'un volant dans le sens des aiguilles d'une montre entraine une augmentation
de la vitesse.

b) Un mouvement d'un levier vers la gauche se traduit par un mouvement d'un objet vers la
gauche.

c) Le mouvement de la main qui manceuvre est dans le méme sens que le mouvement
attendu pour I'objet commandé.

Si la position relative de 'opérateur et de la machine peut changer (spécialement dans le cas
d'une machine mobile, et/ou d'un ensemble portable d'organes de service pour la commande a
distance), les sens du mouvement de la machine peuvent devenir ambigus. Des marquages
adaptés, correspondant aux symboles graphiques et/ou aux couleurs apposés sur ou prés de
I'organe de service doivent alors étre apposés sur ou pres de la partie mobile de la machine.
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Table 2 — Classification of actions

Nature of actuator

Nature of action

Direction of action

Group 1 Group 2

Handwheel, handle, knob, | Rotation Clockwise 7 4 | Anti-clockwise 'R
etc.

Vertical motion Upwards T Downwards L
Grip, lever, push-pull) Right- To the right — | To the left <4
button, etc. with essentially left
linear motion V) Horizontal

motion Forward- Away from @ Toward @

backward 2 | the operator t

Nature pf actuator set

Nature of action

e

Point of applizétl

Group 1 \\ G\rsq\x/
/\ .
One i \ ctio
Set of grips, | above on loyer
push-but{ons| the other \ devicp
rods, pul Pressure, traction, etc. \
cords, et¢.,
with oppdsite
effectgp One N Actio
besides on left device
the other <\ < O
Nature pf actuator set Nature of action \ \ \ chatlon of action
VDT with [XY-VDU Movement and ac%tio
controller (Cl% $
Keyboard Typing okKeys \kir fon of action and point of application:
[ (-\ not classified
Sensitive [area <> { TO\Uéh\iZ\\\\~>
. A
1) Furth¢r information iggiv o6
2 As fafas applical(é,\b ules iven in tabl 2 apply to other types of actuator sets.
54 C een ctlons and final effects
A Groug shal\result in a Group 1 final effect.
A Group 2.action shall result in a Group 2 final effect.
Examples

a) A clockwise rotation of a handwheel results in an increased speed.
b) A movement of a lever to the left results in a motion of an object to the left.

c) The movement of the actuating hand is in the same direction as the intended movement of
a controlled object.

Where the relative position of the operator and the machine can change (especially in the case
of a mobile machine and/or a portable set of actuators for remote control), the directions of
movement of the machine can become ambiguous. Then suitable marks, corresponding to the
symbols and/or colours on or near the actuator, shall be affixed on or near the mobile part of

the machine.
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Si pour des raisons spéciales (voir notes 1 et 2) une pratique couramment établie n'est pas en
accord avec ce principe:

— le sens du mouvement d'une partie du corps humain et I'effet final résultant doivent étre
donnés sur ou prés de l'organe de service;

— il est recommandé que la modification pour ramener la pratique en conformité avec le
principe soit réalisée en changeant le type d'organe de service (par exemple en remplacant
un levier par un bouton-poussoir). Lorsqu’un changement de type d’organe de service n’'est
pas souhaitable, I'opérateur doit recevoir des instructions spécifiques.

NOTE 1 — Ces raisons spéciales peuvent comprendre les cas ou il existe déja une attente bien établie des
utilisateurs prévus sur la facon dont des organes de service particuliers devraient fonctionner. Ces raisons

spéciales Bt : 3 G g d 3 3 8 ‘action et
I'effet. Par exemple les vannes pour la commande de fluide sont habituellement réalisées de tel qu'en les
tournant dans le sens des aiguilles d'une montre, le débit est réduit.

NOTE 2 + Voir la CEl 60447 pour les exigences relatives a des types ou des ganes de

service, tels que :
— commpnde "montée et descente" avec un levier;
— bouton ou tirette "pousser-tirer";

— organes de service actionnés au pied.

55 Afrét

Pour di
position|doit étre la suivante.

donne l'effet arrgt. Cette

a) Pou
s'élg

ouvement, linéaire ou angullaire, en

uche, en bas ou a l'extrémité anti-

b) Pour un organe de i * X mouvements opposés, linédires ou
angulaires, en s'élo ition d'arrét doit étre dans la partie centrale de la
zong des mouveme

Pour un nant un
seul effq service.
Si les of fe placé
au milie

NOTE — 60947-5-5

et'lSO 1
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Where, for special reasons (see notes 1 and 2), established current practice is not in line with
this principle:

— the direction of movement of the part of the human body and the resulting final effect shall

be g

iven on or near the actuator;

— the change to bring this practice into conformity should be achieved by changing the type of
actuator used (for example, from lever to push-button). Where a change in the type of
actuator is not suitable, the operator shall be specially instructed.

NOTE 1 — Such special reasons may include those cases where there already exist well-established expectations
by the intended users of the way particular actuators should function. Special reasons also include cases where it is
technically difficult to maintain the correlation between the action and the effect. For example, valves for fluid
control are normally arranged so that turning them clockwise reduces the flow.

NOTE 2
— raise 4
— push-g

— foot-o0

See IEC 60447 for requirements for special kinds and particular uses of actuatofs, suc

nd lower with a lever;
ull buttons;

erated actuators.

5.5 Slopping

With m
position

a) For
posi
mov

b) For
stop!

actuatot

Where
middle (

NOTE - H

ny types of actuators a specific position gives
shall be as follows.

he set
f the set.

or requirem

S!

h of this

he stop-
, of the

top, the

the stop

d in the
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Annexe A
(informative)

Exemple typique d’organes de commande monofonction

A.1 Types d'organes de commande

A.1.1 Généralités

Le tabl*au A.1 présente différents types d'organes de commande; s figtllre, une
fleche indique le sens de I'action classifiée dont résulte l'effet fj uivant le
tableau |2).

La diredtion du déplacement de I'organe de commande s’entertd po b tenant
au post¢ de conduite et regardant I'organe de manoeuvre. Dérateur
est indiquée, pour chaque figure, par I'emplacement du nun

A.l.2 |

toujours

Le mou
un autrg

A.1.3

Un mot

réparti ¢le part

considé

Lorsqu’
faible p
d’un vol
une éch
mouve

Translation du

ement d’'un organe de comm
, comme dans I'exemple 13, e

t co%ére (0))s

At rectiligne

vement sensible ; NG n des axes principaux, c'est-a-dire ég
(€ commeNeC

hent est

Cipaux a

alement
20°, est
44).

ule une
el le cas
nt dans
yant un
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Annex A
(informative)

Typical examples of monofunction actuators

nds of actuators

A.1.1 General

In table
classifig

The op§
is indicd

Al.2

If a rotating handle is combined with an angular in

as a rot

A move
conside

A.1.3 L

A move
another
conside

Where
part of
in an e

considef

ted by the position of the figure number.

Rotation

htion (see example 15 in table A«

red as a rotation.

inear motion

axis, where
red a lin

b 13, is

ides of
120°, is

a small
d partly
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L’'opérateur est censé étre placé la ou e

Sur chaque figure la fleche correspond

Tableau A.1 — Exemples de sens de manceuvre pour quelques types d’organes de commande

Mouvement angulaire (rotatif)

17

18

Mouvement vertical

ol

21

Mouvement

horizontal

Droite-gauche

31

Avant-arriére

ﬁﬁ\

41

Directions combinées

o

5

Jeu d'organes de manoeuvre

PN

-

61

62

* Pour le déplacement angulaire admissible de la poignée, voir A.1.3.

6661130 ® €-01€19
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The operator is considered to be in the

In every figure the arrow is related to th¢

Table A.1 — Examples of directions of movement for some kinds of actuators

Angular (rotary) motion

16

17

Vertical motion

ol

21

Bl

31

Right-left
Horizontal
motion Forward-
backward

s

41

44*

/AN

Combination of different directions

-

51

Set of actuators

-

P

61

* For the permissible angular movement of the handle, see A.1.3.

66610310 €-0LEL9
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Annexe B
(informative)
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Annex B
(informative)
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